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1. Instalace

1.1 Mechanicka montaz

Pristroj je vestavén v plastové krabicce, uréené pro montaz do panelu rozvadéce. Po zasunuti do vyfezu je tfeba
pfistroj fixovat dodanymi zamky.

Uvniti rozvadéce by méla byt zajiSténa pfirozena cirkulace vzduchu a v bezprostfednim okoli pfistroje, zejména pod
pfistrojem, by nemély byt instalovany jiné pfistroje nebo zafizeni, ktera jsou zdrojem tepla — jinak miize byt
naméfena hodnota teploty zkreslena.

1.2 Pfipojeni
K pfipojeni regulatoru slouzi konektory se Sroubovacimi svorkami na zadni sténé regulatoru. Pfiklady typického
zapojeni jsou uvedeny na konci tohoto popisu.

Maximalni prifez pfipojovanych vodicd je 2,5 mm?2
1.2.1 Napéjeci napéti
1.2.1.1 Zakladni typy regulatort

Regulator vyZaduje pro svoji ¢innost napajeci napéti v rozsahu uvedeném v tabulce technickych parametrd.
Napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 3 (L1) a 4 (N). Pfi stejnosmérném napajecim napéti na polarité vstupl
nezalezi. Napajeni regulatoru je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).

U regulator(i Fady 12xx jsou napajeci svorky €. 3 (L1) a 4 (N) vnitfné propojeny se svorkami €. 5 (L1) a 6 (N), které
Ize vyuZit pro propojeni napajeciho napéti se vstupem méficiho napéti (svorky €. 7-L1a 9 -L2/N).

Napajeci svorka €. 3 (L1) vnitiné propojena se spoleénym pdlem vystupnich relé. Jisténi napajeciho vstupu
regulatoru je proto nutné dimenzovat i podle pfikonu pouZitych vystupnich stykacad.

1.2.1.2 Provedeni ,/S400“

Regulatory v tomto provedeni Ize napajet vy$Sim napajecim napétim — az 500 V stf., pfipadné i stejnosmérnym
napétim. Pfikon je shodny jako u zakladniho provedeni.

Napéjeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 3 (L1) a 5 (L2/N). Pfi stejnosmérném napajecim napéti na polarité vstupl
obecné nezalezi, avSak pro dosazeni maximalni elektromagnetické kompatibility doporuCujeme pfipojit na svorku & 5
(L2/N) pdl, ktery je uzemnén.

Napajeni regulatoru je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).

Na rozdil od zakladniho provedeni neni napajeci svorka vnitfné propojena se spoleénym pélem vystupnich relé.
Svorky €. 4 a 6 jsou nezapojené.

1.2.1.3 Jisténi

Clanek 6.12.2.1 normy CSN EN 61010-1 predepisuje, Ze pfistroj musi mit vypina¢ nebo jistié jako prostfedek pro
odpojeni, ktery je sou¢asti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a snadno dosaZitelny obsluhou a je oznacen
jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouzit jisti¢ o jmenovité hodnoté max. 10A, pfitom musi byt
zfetelné oznacena jeho funkce a stav.

Jelikoz vnitfni zdroj regulatoru je impulsniho typu, odebira pfi pfipojeni napéti kratkodobé Spickovy proud v Fadu
ampér — tuto skutecnost je nutno vzit v Gvahu pfi projekci predfazenych jisticich prvku.

1.2.2 MéFici napéti
1.2.2.1 Regulétory 1106, 1114

U regulator(i fady 11xx slouZi napajeci napéti zaroven jako méfici a neni tedy nutno (ani mozno) méfici napéti
samostatné pfipojovat.

1.2.2.2 Reguléatory 1206, 1214

Regulatory Fady 12xx jsou vybaveny univerzalnim napétovym méficim vstupem. Obvykle se pfipoji faze L1 na
svorku L1 (€. 7) a stfedni (nulovy) vodi¢ na svorku L2/N (€. 9).

Méfici napéti musi byt externé jisténo. Pokud je méfici napéti shodné s napajecim napétim, mize byt jiSténo
spolenym jisticem. V opacném pfipadé musi byt obé vétve jiStény pojistkami nebo jistici o jmenovité hodnoté 1 az
BA.

1.2.3 Mé¥ici proud
Viystupy z pfistrojového transformatoru proudu (PTP) se pfipojuji k svorkam €. 1 (svorka k) a 2 (svorka /).

Lze pouzit PTP s nominélnim vystupnim proudem 5A nebo 1A. Pro spravné zobrazeni méfenych veliin je nutné
pfevod PTP zadat pfi nastaveni pfistroje (parametry €. 12, 13 - viz déle).

Proti ndhodnému povytaZeni a pfipadnému nezadoucimu pferudeni proudového okruhu je pfislusny konektor
vybaven Sroubovym zajisténim.

1.2.4 Poruchova signalizace
Pristroj je vybaven pomocnym relé ,Alarm” pro signalizaci nestandardnich stavd. Kontakt tohoto relé je vyveden na
svorkéch ¢. 17 a 18.

1.2.5 Vystupni relé

Pristroj obsahuje 6 nebo 14 vystupnich relé (dle typu regulatoru). Kontakty relé jsou vyvedeny na svorky €. 19 az
32.

1.2.5.1 Zakladni typy regulatort
Spole¢né kontakty relé jsou vnitiné propojeny s napéjeci svorkou L1. Pfi sepnuti vystupniho relé se tedy na odpovidajici
vystupni svorce objevi potencial pfipojeny ke svorce L1.

1.2.5.2 Provedeni ,/S400"
Na rozdil od z&kladniho provedeni nejsou spolecné kontakty spojeni s napéjeci svorkou, ale jsou samostatné vyvedené na
svorky €. 33, 34.

Pfi pouziti stejnosmérného napajeciho napéti pro stykace doporucujeme pfimo na civky stykact instalovat odruSovaci diody
2A/600V ( viz pfiklady zapojeni déle). Dale je v tomto pfipadé nutno vzit v Gvahu niz8i maximalni proudové zatizeni vystupt
regulatoru ( dle tabulky technickych parametri ).

2. Uvedeni do provozu

2.1 Prvni uvedeni do provozu
Instalace regulatoru probihd automaticky. Ve vétsiné pfipadu staci pfipojit napajeci napéti a regulator se sam nastavi a zatne
regulovat. Poté je tfeba nastaveni zkontrolovat a pfipadné nékteré parametry ru¢né upravit.

Po pfipojeni napajeciho napéti probéhne nejdfive test displeje. Poté se na displeji kratkodobé zobrazi

typ regulatoru (napf.J 1 14 )
® verze firmware (napt. 10 1.5 )
® nastaveny typ méficino napéti (UL n neboULL )

® nastavena nominalni hodnota sekundaru PTP (! =5A nebo! = IA )
Poté se spusti proces automatického rozpoznavani pfipojeni.

2.2 Proces automatického rozpoznani pfipojeni
Pfi dodavce jsou parametry pfipojeni méficiho napéti a proudu regulatoru nastaveny takto:

® typ méficiho napéti nastaven na fazové napéti (L n, parametr &. 15)

® zpUsob pfipojeni U a | nedefinovan ( parametr ¢. 16 )

® nominalni napéti kompenzaéniho systému Uyom nastaveno na 230 V ( parametr €. 18 )
JelikoZ regulator nezna zptisob pfipojeni ( parametr ¢.16 neni definovan ), spusti automatické rozpoznani pfipojeni.
Aby mohl regulator tento proces provést, musi byt spinény nasledujici podminky :

® cCinnost regulatoru neni odstavena ( tzn. LED-dioda Manual je zhasnuta )

® Ciselny displej je v rezimu zobrazeni méfenych veli¢in
Pfi spinéni t&chto podminek spusti regulator proces automatického rozpoznani pfipojeni.

Proces mize mit az sedm krokd. V kazdém kroku provede regulator Ctyfi méfici pokusy, pfi nichz postupné pfipina a odpina
stupné ¢. 1 az 4. Pritom predpoklada, Ze alespor ke dvéma z téchto stuprit je pfipojen kompenzaéni kondenzator ( pokud by
k nékterému z vystupli ¢&. 1 az 4 byla pfipojena pfipojeny tlumivka, bude proces nelspésny ). V kazdém méficim pokusu se
na Ciselném displeji postupné zobrazi nasledujici dvé zpravy:

1. ¢&islo kroku ve form& APAn (nn...&islo pokusu )
2. vysledek pokusu ve formg napt. L -0

Pokud regulator naméfi v jednotlivych pokusech opakované shodné hodnoty, povazuje pfipojeni za rozpoznané a dalSi kroky
jiz neprovadi. Pokud jsou jednotlivd méfeni v daném kroku odlidng, regulétor provede dalsi méfici krok.
Pro Uspésné rozpoznani pfipojeni musi byt spinény nasledujici podminky :
® je spravné nastaven typ méficiho napéti ( fazové=LN / sdruzené=LL, parametr €. 15).
® ke stupiium €. 1 az 4 jsou pfipojeny alespor dva kompenzacni kondenzatory a k Zadnému z téchto stupid neni
pfipojena dekompenzacni tlumivka

Béhem celého rozpoznavaciho procesu méfi regulator i velikost méficiho napéti. Na konci procesu vyhodnoti primérnou
hodnotu tohoto napéti a nastavi nominalni napéti kompenzaéniho systému Uyom ( parametr €. 18 ) na nejblizSi hodnotu z fady
vybranych nominalnich napéti dle Tab. 2.1.

Tab. 2.1 : Rada vybranych nominélnich napéti
[ 100V | 230v | 400V | 500V |

[ 58V 690V |

Po Gsp&sném ukonceni procesu automatického rozpoznani pfipojeni se na Ciselném displeji zobrazi na okamzik postupné typ
rozpoznaného pfipojeni, vybrané nominalni napéti Uom a skute¢na hodnota Uciniku v siti. Poté pfistroj zahaji regulaéni
proces, pfipadné spusti proces rozpoznani stupnu (viz dale).

Pokud se proces automatického rozpoznani pfipojeni nepodafi Uspé3né dokoncit, zobrazi se na Ciselném displeji blikajici
zprava P= 0. V tomto pipadé je nutné zadat zpiisob pfipojeni ruéné, nebo editaci parametru &. 16 znovu zadat hodnoty ===~
( = nedefinovano) a tim vyvolat spusténi procesu automatického rozpoznani pfipojeni znova. Jinak piejde regulator do
¢ekaciho stavu a po 15 minutach opakuje proces rozpoznani pfipojeni automaticky.

Pokud je skute¢né nominalni napéti kompenzaéniho systému jiné, nez hodnota urena zaznamenana v parametru ¢. 18
béhem rozpoznavaciho procesu, Ize po ukonéeni procesu tuto hodnotu upravit na skute¢nou velikost.

Proces automatického rozpoznani pfipojeni Ize kdykoliv pferusit pfepnutim reZimu Eiselného displeje do zobrazeni parametrd.

Po navratu zpét do reZimu zobrazeni méfenych veli¢in bude spustén proces automatického rozpoznani pfipojeni znovu od
zaCatku.

2.3 Proces automatického rozpoznani vykonu stupii
Regulatory jsou standardné dodavany s aktivovanou funkci automatického rozpoznani vykond stupfd ( parametr ¢. 20
nastaven na hodnotu A ). Pfi tomto nastaveni spusti regulator proces automatického rozpoznani vykonu stupiili po zapnuti
( pfivedeni napajeciho napéti ) tehdy, pokud ani jeden z vystupl (v parametru €. 25) nema platnou hodnotu vykonu (takovy
pfipad nastane pfi prvni instalaci nového regulatoru nebo po jeho inicializaci). Proces mize byt vyvolan i bez pferuseni
napajeciho napéti, a to editaci parametru ¢. 20 na hodnotu 1 nebo tzv. inicializaci regulatoru (viz dale).
Aby mohl regulator zahajit proces automatického rozpoznani vykon( stupfidi, musi byt spinény nasledujici podminky:

® Cinnost reguldtoru neni odstavena( tzn. LED-dioda Manual je zhasnuta)

® Ciselny displej je v rezimu zobrazeni méfenych veli¢in

® zpusob pfipojeni méficiho U a | (parametr &. 16) je definovan
Pfi spInéni téchto podminek spusti regulator proces automatického rozpoznani vykonl stupnid.
Proces mize mit tfi nebo Sest krok{. V kazdém kroku regulator postupné pfipoji a odpoji kazdy vystup. Pfitom zméfi, jak se
pfipojeni a odpojeni stupné projevi na celkovém jalovém vykonu v siti. Z naméfenych hodnot uréi vykon stupné.
V kazdém méficim pokusu se na Ciselném displeji postupné zobrazi nasledujici zpravy :

1. ¢&islo kroku ve form& AL = m (n...gislo kroku )

2. vysledny naméfeny vykon stupné v jednotkach kVAr. Je zobrazena nominalni hodnota vykonu méfeného stupné,
tedy hodnota, ktera odpovida nominalnimu napéti kompenzacniho systému Uyom , nastavenému v parametru ¢. 18.
Pokud je zadan prevod PTP (parametry €. 12, 13), event. pfi méfeni napéti pfes PTN i jeho pfevod (v parametru ¢.
17), je zobrazen vykon stupné pfimo v siti ( tedy na primaru PTP, event. PTN). Pokud neni pfevod PTP, event. PTN
definovan, je zobrazen vykon stupné na sekundaru PTP, event. PTN.

Pokud se regulatoru nepodafi zjistit hodnotu stupné, nezobrazi ji. Tento stav nastane v pfipadé, Ze hodnota jalového vykonu v
siti vivem zmén z&téZe v pomeéru k velikosti méfeného stupné znacné kolisa.

Po provedeni tfi krokl se provede vyhodnoceni. Pokud jednotliva méfeni v provedenych krocich poskytuji dostate¢né stabilni
vysledky, je proces rozpoznavani ukoncen. V opaéném pfipadé provede regulator dalsi ti kroky.

Podminkou pro UspéSné rozpoznani vykon( jednotlivych stuprid je dostatecné stabilni stav v siti - béhem zapnuti a vypnuti
pfisluSného stupné se nesmi jalovy vykon zatéze zménit o hodnotu, ktera je srovnatelnd nebo dokonce vétsi neZ hodnota
jalového vykonu testovaného stupné. V opacném pripadé je vysledek méfeni netispésny. Obecné jsou hodnoty stupidi
rozpoznany tim pfesnéji, ¢im je zatizeni v siti mensi.

Po tspé$ném ukonceni procesu automatického rozpoznani stuprili zkontroluje regulator, zda alespor jeden kapacitni stuperi byl
rozpoznan a pokud ano, zahaji regulaéni proces. V opaéném pfipadé pfejde regulator do ¢ekaciho stavu a po 15 minutach spusti
proces automatického rozpoznani vykond stupfid znova.

V této fazii doporucujeme nejprve nastavit pfevod PTP (parametry €. 12,13) a zkontrolovat jednotlivé rozpoznané hodnoty stupil
ve vedlejsi vétvi parametru €. 25. Kladna hodnota znadi kapacitni stupen, zaporna hodnota induktivni stuperi. Pokud se hodnotu
nepodafilo rozpoznat, zobrazi se Udaj ====. Rozpoznané hodnoty Ize pfipadné ruéné upravit.

Pokud se proces automatického rozpoznani stupfidi nepodafi ispésné dokonéit, nebo mezi rozpoznanymi stupni neni ani jeden
kapacitni, zobrazi se na displeji blikajici zprava L = 0 a zaroven se aktivuje signalizace Alarm. V tomto pfipadé je nutné zadat

hodnoty jednotlivych stupfili ruéné ( viz popis dale), nebo editaci parametru €. 20 znovu zadat hodnotu A a tim vyvolat spusténi
procesu automatického rozpoznani vykond stupiit znova.

Proces automatického rozpoznani vykon( stupriti Ize kdykoliv pferusit pfepnutim reZimu zobrazeni ¢iselného displeje do
parametr(i. Po navratu zpét do rezimu zobrazeni méfenych veli¢in bude spustén proces automatického rozpoznani vykont
stupfili znovu od zadatku.

3. Popis regulatoru

3.1 Mérené veli€iny

Rezim zobrazeni méfenych veli¢in je zakladni zobrazovaci rezim, do néhoz se regulator pfepne po zapnuti napéjeciho napéti.
Pokud obsluha provede pfepnuti do reZimu zobrazeni parametrd, Ize se vratit zpét do rezimu zobrazeni méfenych veli€in

stisknutim tlacitka B (méfeni ).

Regulator se automaticky vrati zpét do rezimu zobrazeni méfenych veliin asi po tficeti sekundach od okamziku, kdy obsluha
pfestane manipulovat s ovladacimi tlacitky (pfipadné po péti minutach pfi zobrazeni stavu doby regulace - viz parametr ¢.46).

3.2 Hlavni vétev

V rezimu zobrazeni méfenych veli€in sviti vzdy jedna z LED-diod COS , A, V. Tyto LED-diody identifikuji zobrazovanou skupinu
veli¢in. Méfené veli€iny jsou uspofadany v tzv. vétvich — viz Obr.3.1. Hlavni vétev obsahuje okamzité hodnoty nasledujicich
hlavnich méfenych velicin : cos, leff a Ueff. Jednotlivé zobrazené veli€iny Ize pfepinat tlaCitky A , ¥ .

Stiskem tlacitka B Ize prepnout do odpovidajici vedlejsi vétve : pfi zobrazeni COS do vétve Uciniku, vykond a teploty (dale

,vétev COS"), pfi zobrazeni leff , resp. Ueff do vétve proudu, resp. do vétve napéti (dale ,vétev A", resp. ,vétev V*). Ve vedlejSich
vétvich se Ize opét pohybovat stiskem tlacitek A , ¥ . VeliCiny ve vedlejSich vétvich jsou identifikovany periodickym

problikavanim znacky veli€iny. Navrat do hlavni vétve okamzitych hodnot Ize provést stiskem tlacitka I .

Obr. 3.1 : Zobrazeni méfenych hodnot - struktura
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Tab. 3.1 : Pfehled méfenych velicin — hlavni vétev

zkratka veli€ina jednotka
cos | Okamzity U¢inik. Hodnota odpovida okamzitému poméru ¢inné slozky vykonu k celkové hodnoté vykonu -
zakladni harmonickeé v siti. Kladna hodnota znamena induktivni G¢inik, z&porna hodnota kapacitni
ucinik.
leff Okamzita efektivni hodnota proudu v siti (véetné vy$Sich harmonickych) AlKA*
Ueff | OkamZita efektivni hodnota napéti v siti (v€etné vysSich harmonickych). Standardné ve voltech, V (kV)
v pfipadé pfipojeni méfeného napéti pfes PTN v kilovoltech (viz parametr €. 17).

* ... standardné v A; blikajici des. tecka indikuje, Ze udaj je zobrazen v kA

3.1.2.1 Vétev COS

Ve vétvi COS jsou zobrazeny jednak okamzité hodnoty vykon(, jednak zaznamenané primérné, maximaini a minimaini hodnoty
vybranych veli€in. Vykony jsou zobrazeny jako trojfazové (zméfené jednofazové vykony vynésobené tfemi). Polarita jalového
vykonu je oznagena pfedfazenym pismenem ,L“ pro kladné hodnoty a pismenem ,C* pro zaporné hodnoty.

Tab. 3.2 : Pfehled méfenych velicin — vétev COS

zkratka znacka veli¢ina jednotka

Pac PAC Okamzity ¢inny vykon zakladni harmonické (Power active) kW / MW *

Pre PrE Okamyzity jalovy vykon zakladni harmonické (Power reactive) kVAr / MVAr *

dPre dPrE Okamyity jalovy vykon zakladni harmonické, chybéjici v siti pro dosazeni kVAr / MVAr *
pozadovaného uciniku (Delta Power reactive)

Temp 0 JOF | OkamzZita teplota (v rozvadéci v misté regulatoru). Zobrazena ve stupnich Celsia | °C nebo °F
nebo Fahrenheita dle nastaveni parametru ¢.58

Acos RCOS Pramérny ucinik v siti za dobu nast. v par. €. 56 (Average cos) -

mincos nC05 Minimalni t€inik v siti dosazeny od posledniho vynulovani, vyhodnocovaci okno | -
uréeno nastavenim parametru €. 57

APac RPARLC Primérny ¢inny vykon zakladni harmonické v siti za dobu nastavenou kKW / MW *
v parametru ¢. 56 (Average Power active)

maxPac nPARLC Max. €inny vykon zakl. harmonické v siti od posledniho nulovani, vyhodn. okno | kW /MW *
uréeno nastavenim p. €. 57 (Maximum Power active)

APre AP~E | Pramérny jalovy vykon zakladni harmonické v siti za dobu nastavenou kVAr / MVAr *
v parametru ¢. 56 (Average Power active)

maxPre

wPrE

Max. jalovy vykon zakl. harmonické od posledniho vynulovani, vyhodn.

kVAr / MVAr
okno uréeno nast. p. €. 57 (Maximum Power reactive) *

maxdPre ndPr

Maximalni jalovy vykon zakladni harmonické, chybéjici v siti pro
dosazeni poz. uciniku od posledniho vynulovani, vyhodn. okno uréeno

nastavenim par. €. 57 (Maximum Delta Power reactive)

kVAr / MVAr

maxTemp | 38 /OF | Max. teplota od posledniho vynulovani, vyhodnoceni provedeno z °C nebo °F

klouzavych minutovy prlimér( teploty (Maximum Temperature)

* ... standardné v kW, kVAr; blikajici des. tecka indikuje, Ze udaj je zobrazen v MW, MVAr
Zaznamenané hodnoty Ize podle jejich charakteru rozdélit do tfi skupin :
1. Primérné hodnoty Acos, APac, APre

Jedna se o primérmé hodnoty Uciniku, ¢inného a jalového vykonu. Hloubku primérovani Ize nastavit od 1
minuty do 7 dni v parametru ¢. 56.

2. Maximéalni a minimalni hodnoty mincos, maxPac, maxPre, maxdPre

® mincos - vyhodnocuje se jako podil primérného klouzavého &inného a zdanlivého vykonu
zakladni harmonické. Hloubka klouzavého okna je nastavitelna od 1 minuty do 7 dni
v parametru €. 57. MinimaIni hodnota je zaznamenana a zobrazena. Podminkou pro
vyhodnoceni je, Zze odpovidajici primérmy proud dosahuije alespori 5% nominainiho
proudového zatizeni, uréeného primarni hodnotou pfevodu proudového transformatoru PTP
(parametr €.12), jinak se hodnota nebere v ivahu (hodnota se pfi minimalnim zatizeni
nezaznamenava)

® maxPac, maxPre — maximaini hodnoty primérného klouzavého ¢inného a jalového vykonu
zakladni harmonické. Hloubka okna je nastavitelnd od 1 minuty do 7 dni v parametru €. 57

® maxdPre — maximalni hodnota primérného klouzavého chybéjiciho jalového vykonu zékladni
harmonické. Na rozdil od okamzité hodnoty chybéjiciho jalového vykonu dPre, ktery je
rozdilem mezi skuteCnym a poZadovanym jalovym vykonem bez ohledu na okamzity stav
sepnutych vystupl regulatoru, je maxdPre vyhodnocovan pouze tehdy, pokud poZadovany
jalovy vykon pfesahuje regulaéni kapacitu systému (tedy soucet vykon0 vSech regulaénich
stupnid) a jeho hodnota je uréena rozdilem této regulacni kapacity a pozadovanym vykonem
(pokud je regulaéni kapacita dostate¢na, je hodnota maxdPre nulova). Hloubka klouzavého
okna je nastavitelna od 1 minuty do 7 dni v parametru ¢. 57

3. Maximalni teplota maxTemp
Maximalini hodnota primérné klouzavé teploty. Hloubka klouzavého okna je fixni 1 minuta.

V/ySe uvedené zaznamenané hodnoty Ize vynulovat, a to samostatné pro kazdou skupinu — pfi vynulovani hodnoty
se zaroven vynuluji i vSechny ostatni hodnoty pfisluSné skupiny. Postup pfi nulovani je uveden v kapitole ,Editace®
nize.

3.1.2.2 Vétev A

V této vétvi jsou zobrazeny vSechny veliCiny tykajici se proudu. Hodnotu maxTHDI Ize ru¢né vynulovat.

Tab. 3.3 : Pfehled mérfenych velicin — vétev A

zkratka | znacka veliCina jednotka

lact ACE | OkamZita ¢inna slozka zakladni harmonické proudu (active) AlKkA*

Irea ~ER | OkamZité jalova slozka zakladni harmonické proudu (reactive). Dle polarity AlKA*
oznacena pismenem L (induktivni) nebo C (kap.)

direa dr ER | OkamZita jalova slozka zékladni harmonické proudu, chybéjici v siti pro A/KkA*
dosazeni pozadovaného U€iniku (Delta reactive)

THDI EHd | Okamzita aroven celkového harmonického zkresleni proudu v siti (Total %
Harmonic Distortion) - udava pomér obsahu vysSich harmonickych slozek
proudu k urovni zakladni harmonickeé.

3.+19.har | H3+= {9 | OkamzZita urover harmonické sloZzky proudu v siti %

maxTHDI | 7 EHd | Maximalni hodnota THDI dosazena od posledniho vynulovani, vyhodnoceni %
provedeno z klouzavych minutovy primérd THDI

*... standardné v A; blikajici des. te¢ka indikuje, ze Udaj je zobrazen v kA

3.1.2.3 Vétev V
Tato vétev obsahuje vSechny veli€iny tykajici se napéti. Maximalni hodnoty Ize ru¢né vynulovat — pfi vynulovani
libovolné z téchto hodnot se automaticky vynuluji vSechny maximalni hodnoty této vétve.

Tab. 3.4 : Pfehled mérfenych velicin - vétev V

zkratka znacka veli¢ina jednotka

F F Okamzita hodnota frekvence zakladni harmonické napéti Hz
CHL [HL | Okamz.hodnota Cinitele harm. zatizeni kondenz. (Capacitor Harmonic Load) %
THDU EHd | OkamZ.urover celkového harm.zkresleni napéti (Total Harmonic Distortion) - %
udava pomér vysSich harm. k zakladni harmonické.
3.+19.har | H3+ 19 | Okamzita Urover harmonické slozky napéti v siti %
maxCHL nCHL | Maximalni hodnota CHL dosazena od posledniho vynulovani %
maxTHDU | y3EHd | Maximalni hodnota THDU dosazena od posledniho vynulovani %
3.+19. ytH-3 | Maximalni hodnota harmonické slozky napéti dosazena od posledniho %
maxharl 9 vynulovani

3.1.3 Parametry regulatoru

Stisknutim tlacitka @ (parametry) Ize zobrazit tzv. parametry regulatoru. Nejdfive se na okamzik zobrazi &islo

parametru a poté se zobrazi jeho hodnota. Cislo sledovaného parametru pfitom pro lepsi orientaci automaticky
problikava po péti sekundach.

Obr. 3.2 : Zobrazeni parametr( - struktura
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-
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Parametry Ize rozdélit do tfi hlavnich skupin :

® Parametry uréujici funkci regulatoru. Tyto parametry Ize nastavovat a tim ovliviiovat regulaéni proces.
Patfi mezi né pozadovany ucinik, doba regulace, doba blokovani znovuzapnuti atd.

® Parametry indikujici okamZity stav regulatoru. Jedna se o okamzity stav alarmu (parametr €. 40),
poruchovy stav pfistroje (parametr €. 45) a stav doby regulace (parametr €. 46). Hodnotu téchto

podrobnéjsi sledovani pribéhu regulaéniho procesu

® Zaznamenané celkové doby sepnuti a pocty sepnuti jednotlivych kompenzaénich stupfili (parametry €.
43, 44). Tyto hodnoty nastavuje regulator a obsluha méa moznost je pouze vynulovat.

Parametry jsou uspofadany dle pofadového €isla v hlavni vétvi. Nékteré z parametrl ( parametr ¢. 25-vykon stuprid,
26-pevné stupné, 30- nastaveni alarmu, 40-stav alarmu, 43- celkové doby sepnuti, 44-pocet sepnuti ) jsou pro lepsi
prehlednost umistény v tzv. vedlejSich vétvich. Do vedlej$i vétve Ize u vybranych parametr pfepnout stiskem

tlacitka @ (parametry) a stejnym zplsobem se Ize vratit zpét do hlavni vétve. Zobrazeni parametrli ve vedlej$i vétvi
Ize identifikovat podle oddé&lujici pomlicky mezi Cislem parametru a hodnotou - napfiklad v hlavni vétvi se pfi
zobrazeni parametru €. 26 (pevné stupné) objevi napis 0 | [ (stuperi &. 1 je regulaéni kapacitni). Pokud chceme

zobrazit stavy ostatnich stupiidi, je nutné pfepnout zobrazeni do vedlejsi vétve stiskem tlacitka ®. Na displeji se

napis zméni na 0 - L a nyni Ize listovat mezi hodnotami stup#idi ve vedlej§i vétvi. Opakovanym stiskem tlacitka ®
se zobrazeni prepne zpét do hlavni vétve (pomicka zmizi).

Navrat do reZimu zobrazeni méfenych velicin Ize provést stiskem tlacitka M. Regulator se do tohoto reZimu
automaticky vrati asi po tficeti sekundach od okamziku, kdy obsluha pfestane manipulovat s oviadacimi tlacitky.

Vyjimka : Ve stavu Manual nelze hodnoty parametr(i prohlizet. Po stisku tladitka @ (parametry) se zobrazi okamzité
hodnoty vystupli - viz popis tohoto stavu niZe.

3.3 Testovaci a chybova hlaseni

V reZimu zobrazeni méfenych veli¢in se v nékterych pfipadech objevi misto hodnoty uciniku testovaci nebo chybové
hlaeni. V téchto pfipadech, kdy zobrazena hodnota nemé vyznam okamZitého Uciniku, LED-dioda COS blika.

3.4 Indika¢ni LED-diody

Vedle &iselného displeje a s nim souvisejicich LED-diod COS , A a V obsahuje ¢elni panel dalsi indikacni LED-
diody.

3.4.1 Indikace stavu vystupi
Pole LED-diod v pravé horni ¢asti Celniho panelu zobrazuje okamZity stav vystupnich relé. Jednotlivé LED-diody
jsou oznaceny Cislem 1 az 6, pfipadné 1 az 14 a svym svitem indikuji sepnuty stav odpovidajiciho vystupniho relé.

Pokud néktera z téchto LED-diod blik&, znamena to, ze regulator chce tento vystup sepnout, ale musi ¢ekat na
uplynuti blokovaci doby. Odpovidajici vystupni relé je rozepnuto a bude sepnuto, jakmile uplyne doba blokovani
znovuzapnuti.

Viyjimkou je tvodni test zobrazeni pro kontrolu funkénosti véech zobrazovacich prvkd. V tomto testu je na displeji
zobrazen napis EESE  a vechny indikagni LED-diody jsou postupné rozsviceny a zhasnuty. Viechna vystupni
relé z(istavaji pfitom rozepnuta.

3.4.2 Indikace trendu

Tyto LED indikuji velikost odchylky skute¢ného okamZitého jalového vykonu v siti od hodnoty optimalniho jalového
vykonu, ktery by odpovidal nastavené hodnoté pozadovaného uciniku.

Pokud je tato odchylka mensi neZ polovina hodnoty jalového vykonu nejmenSiho kondenzatoru, jsou obé& LED-diody
zhasnuté. V pfipadé, Ze je odchylka vétsi nez polovina, ale men3i neZ hodnota jalového vykonu nejmensiho
kondenzatoru, odpovidajici LED-dioda blika - v pfipadé nedokompenzovani blika LED-dioda oznacena IND, pfi
pfekompenzovani blika LED-dioda oznacend KAP. Pokud odchylka pfekroCi hodnotu nejmensiho kondenzatoru,
odpovidajici LED-dioda sviti trvalym svitem.

Viyjimku ve funkci téchto LED-diod tvofi nasledujici stavy:
® neni definovan zplsob pfipojeni méficiho U a | (parametr €. 16)
® probiha proces automatického rozpoznani pfipojeni
® probiha proces automatického rozpoznavani vykonu stupfil
V/ pfipadé, Ze neni definovan zplsob pfipojeni, obé LED-diody blikaji, v ostatnich dvou pFipadech jsou zhasnuté.

3.4.3 Indikace stavu Manual
Blikajici LED-dioda oznatena Manual signalizuje, Ze regulator je pfepnut do tzv. ruéniho (manuainiho) rezimu.
Regulaéni funkce regulatoru je pfitom odstavena.

Pokud je tato LED-dioda zhasnuta a zobrazeni je v rezimu méfenych velicin, provadi regulator standardni regulaéni
funkci, pfipadné provadi automatické rozpoznavani pfipojeni nebo automatické rozpoznavani vykond stupid.

3.4.4 Indikace zpétného napajeni ( export )
LED-dioda Export indikuje smér pfenosu &inné energie. Pokud je zhasnuta, protéka energie od pfedpokladaného
zdroje ke spotfebici. Pokud LED-dioda sviti, protéka energie opatnym smérem.

3.4.5 Indikace alarmu

Pro signalizaci nestandardnich stavdl Ize vyuZit relé Alarm . Chovani tohoto relé Ize nastavit dle popisu parametru €.
30).

LED-dioda Alarm signalizuje stav tohoto relé, tzn. ze pokud je vystupni kontakt relé Alarm sepnut, LED-dioda blika.

4. Nastaveni regulatoru
Pro dosazeni optimalniho zplsobu regulace podle charakteru regulované zatéze obsahuije regulator fadu parametrd,
které ovliviiuji jeho funkci. Pfehled parametrd je uveden v kap. 5.

4.1 Editace parametr(i

Parametry regulatoru jsou pfi expedici nastaveny na standardni hodnoty dle kap. 5. Pro dosaZeni optimainiho
zpUsobu regulace vznika nékdy nutnost nékteré hodnoty upravit dle konkrétnich pozadavk(; v ostatnich pfipadech je
pfi instalaci nutné zadat aspon typ méficiho napéti (fazové/sdruzené) a pfevod PTP.

Pokud neni editace parametri zablokovana (viz dalSi kapitolu), provadi se nasledovné:

1. Pfepnout regulator do rezimu zobrazeni parametr(i stiskem tlacitka ®
2. Postupnym stiskem tlacitek A , ¥ zobrazit parametr, ktery chceme editovat

3. Stisknout tlacitko @ a drzet ho stisknuté tak dlouho, aZ se Udaj na displeji rozblika

4. Tladitko @ uvolnit a tlaCitky A , ¥ nastavit pozadovanou hodnotu. Lze vyuzit automatické zvySovani,
resp. snizovani editované hodnoty, ktera se vyvola trvalym stiskem tladitka A , resp. ¥ .

5. Po dosazeni poZzadované hodnoty stisknout tlacitko ®. Nastavena hodnota je zaznamenana do paméti
regulatoru, udaj na displeji prestane blikat a editace je tim ukoncena.

4.2 Nulovani zaznamenanych mérenych hodnot
Obdobnym zplisobem Ize nulovat zaznamenané méfené hodnoty :

1. Prepnout regulétor do rezimu zobrazeni méfenych hodnot a pomoci tladitek tlalitek A , ¥ a ll
nalistovat pozadovanou veli€inu, kterou chceme vynulovat

2. Stisknout tlagitko H a drzet ho stisknuté tak dlouho, az se (daj na displeji rozblika

3.

vynulovat). Nasledujicim stiskem tlacitka B se hodnota vynuluje.

Tlagitko M uvolnit a tlaitkem A nebo W prepnout zobrazeni tak, aby se na displeji objevil napis LL r (= clear =

Pfi nulovani se souc¢asné vynuluji vSechny veli€iny pfislusné skupiny hodnot a jejich vyhodnoceni zagina znova.

4.3 Uvolnéni / zablokovani editace

Pfi dodavce jsou regulatory nastaveny v ,odblokovaném* stavu, tzn. ze parametry Ize editovat a zaznamenané méfené
hodnoty nulovat. Po uvedeni do provozu Ize editaci ,zablokovat* a tim zabezpeit proti pfipadné neopravnéné manipulaci.

Informace o tom, zda je editace uvolnéna nebo zablokovana, Ize sledovat v parametru ¢. 00. M(Ze obsahovat tyto (daje :

Ed-0
Ed- |

......... editace zablokovana

......... €ditace uvolnéna - Ize editovat, pfipadné nulovat

Stav uvolnéni nebo zablokovani editace je v regulatoru uchovan i pfi vypadku napéajeni.
Pokud je editace zablokovana, Ize ji odblokovat nasledujicim postupem, ktery je podobny jako editace parametru :

1.

4.

uchovan i pfi vypadku napajeciho napéti.

Ed=0 (regulator pfitom nesmi byt ve stavu Manual )

Prepnout regulator do rezimu zobrazeni parametri stiskem tlaCitka ® a zobrazit parametr ¢. 00 — zobrazi se

Stisknout tladitko @ a drzet ho stisknuté tak dlouho, aZ se posledni znak na displeji rozblika. Na misté posledniho

znaku se pfitom zobrazi Cislo v intervalu 0 az 9. Pro snazsi vysvétleni pfedpokladejme, ze se zobrazi napfiklad
&islo 5, takze na displeji bude zobrazen udaj Ed=5 aéislo 5 bude blikat.

jako plivodné.

parametrl a nulovat zaznamenané méfené hodnoty.

Cislo zobrazované pfi zadavani odblokovavaci sekvence je nepodstatné; regulator ho voli nahodné (slouzi na ,zmateni
nepfitele”). DlleZita je pouze pfesna posloupnost uvedenych stisk( tladitek.

Editace z(istane odblokovana do té doby, dokud neni obsluhou opét zablokovana. Stav uvolnéni nebo zablokovani editace je

Provést nasleduijici sekvenci Ctyr stiskl tlaCitek : ¥, A , A , ¥ . Jestlize tedy na poslednim misté displeje byla
zobrazena hodnota 5, postupné se zméninat -5 - b -5 | takze po této sekvenci je zobrazena stejna hodnota,

Stisknout tlagitko ®. Na displeji se objevi Gdaj Ed= |, indikujici uvolnéni editace, a je tedy mozné ménit hodnoty

Zablokovani editace Ize provést obdobnym zplisobem jako odblokovani, pouze je nutné v bodé €. 3 vySe uvedeného postupu

zadat jakoukoliv jinou sekvenci tlacitek.

4.4 Stav ,Manual“

Pfi instalaci nebo kontrole regulatoru je nékdy tfeba vyzkouset funkénost jednotlivych kompenzacnich stupil, pfipadné je
nutné vyfadit automaticky regulaéni proces na delsi dobu z €innosti.

V téchto pfipadech je mozné regulator pfepnout do reZimu, ve kterém provadi pouze méfeni a zobrazeni (idajd. Pfepnuti do

tohoto reZimu Ize provést soucasnym stisknutim tlacitek Il a ® po dobu asi 6 sekund (neZ se rozblika LED-dioda Manual).
Obdobnym zpusobem Ize pfepnout regulator zpét do rezimu regulace.
Ve stavu Manual nelze prohlizet ani editovat parametry regulatoru - Ize pouze zapinat nebo vypinat jednotlivé vystupy.

Po pfepnuti regulatoru do stavu Manual jsou vystupy ponechany ve stavu, v jakém byly v regulacnim procesu pfed pfepnutim.
Stav vystupl Ize nasledna ruéné ménit - po stisku tlagitka ® se v tomto piipadé zobrazi stav daného vystupu ( napt. 8 -0,

tj. vystup €. 1 je pravé vypnut), které Ize prohlizet pomoci tladitek A , ¥ a editovat obdobné jako parametry pfistroje. Ke
zméné stavu vystupu dochazi jiz v prdbéhu editace a piitom je respektovana nastavena doba blokovani znovuzapnuti.
Pokud je regulator pfepnut do rezimu Manual a dojde k pferuSeni napajeciho napéti, pejde po obnoveni napajeni opét do
stavu Manual . Pfitom se postupné sepnou vSechny vystupy, které byly sepnuty pfed vypadkem napajeni (stav vystupl je

zapam

atovan).

Pozor ! Ve stavu Manual jsou akéni funkce alarmd (parametr €.30) vyfazeny z €innosti !

4.5 Inicializace regulatoru
V nékterych pfipadech mize vzniknout potfeba nastaveni regulatoru zpét do plvodniho standardniho stavu, ve kterém je

6. Priklady zapojeni

JAREG-1114 - instalace

dodavan. K tomu slouZi tzv. inicializace regulatoru. Po provedeni inicializace se zaroveri spusti Gvodni test, tzn. Ze regulétor
provede vSechny akce podobné jako pfi pfivedeni napajeciho napéti. I l
V8echny parametry regulatoru jsou pfi inicializaci nastaveny do standardnich hodnot dle kap.5, s vyjimkou nasledujicich : 23 eee s
® nominalni hodnota sekundaru PTP (€. 13)
® typ méficiho napéti (fazové nebo sdruzené, €. 15) €1 c14
® U pfistrojd s komunikacnim rozhranim i adresa, rychlost a protokol (€. 50, 51, 52) I eor I
Uvedené parametry zlistanou zachovany tak, jak byly nastaveny pred inicializaci. =t = 1
Hodnoty doby a poCtu sepnuti (parametry €. 43, 44) ani zaznamenané primérné, minimalni a maximalni méfené hodnoty l sp?:tﬁr:giaée
nejsou inicializaci nijak ovlivnény. L1 ‘
Inicializaci regulatoru Ize vyvolat soucasnym stisknutim tlacitek B, ® a ¥ po dobu asi 6 sekund. Regulator nejdfive L2
odepne v8echny pfipojené stupné a spusti tvodni test - v tomto okamZiku je mozno tlagitka uvolnit. Poté provede vlastni
inicializaci a jelikoz hodnota parametru €. 16 je nyni nedefinovana, spusti se proces automatického rozpoznani pfipojeni. L3
N
5. Parametry regulatori JAREG-11xx / 12xx
. Vyznam Rozsah nastaveni Stand. hodn. Poznamka JAREG-1214 - instalace, méreni z vn
0 | uvolnéni editace 0/1 1 viz popis zablokovani editace
parametr(
1 | pozadovany Ucinik (tarif 1) 0,80L+0,80C 0,98 L blikajici des. tecka znamena, ze je
aktivovana reg. s offsetem (viz
par.63)
2 | doba regulace pfi 5sec + 20 min 3 min Bez,L": kvadr. zkracovani doby reg.
nedokompenzovani (tarif 1) S ,L“: line&rni zkracovani doby reg.
3 | doba regulace pi 5 sec + 20 min 30 sec Bez L. kvadr. zkracovani doby reg.
pfekompenzovani (tarif 1) S ,L*: linedrni zkracovani doby reg. |
4 | Sitka reg. pasma 0,000 + 0,040 0,010
5 | offsetovy vykon (0,001 + 5,5 kVAr) x pfevod | nedefinovan | pro kapacitni hodnoty kladny, pro
PTP x pfevod PTN induktivni zaporny. Zobrazen jen pfi
aktivaci par. €. 63.
6 | funkce tarifu €.2 0-1-E 0 9] [
7 | sada parametr(idle .1 +4pro |[dlepar. ¢ 1+4 - Pokud nezvoleno vyhodnoceni 2. c O oI
+ | tarif 2 tarifu, nezobrazuje se.
10 c1
12 | nominalni h. priméaru PTP 5-9950 A nedefinovan 0
13 | nomindl. h. sekundaru PTP 1A-5A 5 o pir
14 | doba blokovani znovuzap. 5 sec + 20 min 20 sec Strana
15 | typ méficiho napéti LN (fazové) - LL (sdruzené) | LN Pro spravnou funkci aut. rozpoznéni \\ spaffabits
pfipojeni nutno spravné zadat L1 — TRAFO VNNN — L1
16 | zplsob pfipojeni U a l 6 kombinaci nedefinovan | viz popis parametru L2
17 | pfevod PTN bez nebo 10 + 5000 --- (bez PTN) | Pomér mezi nominalnim primarnim a L2 —
sekundarnim napéti PTN L2 L3
18 | nomindini napéti 50 + 750 V x pfevod PTN 230/400V | regulator nastavi tuto hodnotu béhem
procesu automatického rozpoznani N

kompenza¢niho systému Unom pripojeni
20 [ automatické rozpoznani stupfit_ | A(auto) - O(ne) - 1(ano) A . ] .. L
21 { spinaci program, 12 typickych kombinaci nebo | nedefinovan | 0...individuaini nastaveni stupii. JAREG-1214/S400 - instalace, stejnosmérné napajeni
rezim linearniho spinani L Pokud je zvoleno automatické
rozpoznani stuprid, nezobrazuje se
22 | nominaini vykon nejmensiho (0,007 + 1,3 kVAr) x prevod nedefinovan | Hodnota odpovida nastavenému Uou
kondenzatoru (hodnota Clk PTP x pfevod PTN (par. €. 18). Pokud je zvoleno
prepoditana né primar pr;MN P automatické rozpoznani stupfi, JAREL 1214/5400
- — nezobrazuje se. - Aarm IR GEEbRN E A E A b KA
23 | podet kondenzator(i 1-14 6/8/14 Eg;ggrl:zu?éoslzno aut. rozp. stupfid, 1 R | 000000CO000000000 ol
25 | nominaini vikon jednotiivych | (0,001 + 5,5 kVAY) x pfevod | nedefinovan | Hodnota odpovida nastavenému Uy ] L1
stupiid PTP x pfevod PTN (par. €. 18)
Pro kondenzatorové stupné kladny,
pro tlumivky zaporny
26 | pevné stupné regulacni /0 /1 véechny reg. [ Posledni 2 stupnéiF/H/(A) %
27 | mezni Uginik pro reg. tlumivkou | 0,80 L+ 0,80 C nedefinovan | Pokud nedefinovan, regulace pomoci 12]8]el58 Hﬂ i [
tiumivek se neprovadi. QCO000 |C C O QI
30 | nastaveni alarmu 0/ pouze signalizace /pouze signalizace a | 1..podproud ~ 8...CHL> o
akce/ signalizace i akce akee od 2...nadproud  9... chyba m
podproudu 3... ztréta kompenzace :T|
. i o | napéti 10... export 24/ E;-:ZHH
ZHa:)y n’;lpetlva 4... podpéti 11... poGet sepnuti 1 o
chyby stupne | 5 | prepéti 12... chyba stupné \» \ \v
6... THDI> 13... prehFato L
7..THDU > 14... externi alarm L2
31 | mez podpéti, prepéti, THDI, - - Nenili nast. pfislusny alarm, .
+ | THDU, CHL, poétu sepnuti a nezobrazeno. 3
37 | teploty (pro alarm) - +
40 | okamzity stav alarmu Signalizuje aktivni stav alarmu 1M0VDC ==
43 [ doba sepnuti stup. (v tis. hodin) Rozsah zobrazeni 0,001 az 130 _i_ -
44 | poCet sepnuti stup. ( v tisicich) Rozsah zobrazeni 0,001 az 4000 -
45 | poruchovy stav pfistroje
46 | okamz. stav doby regulace Doba do dal$iho reg. zasahu v sec L,
50 | adresa pristroje (dalk.kom.) 1+ 254 1 7. Technické parametry
51 | kom. rychlost (dalk. kom.) 4800-9600-19200 Bd 9600 Bd Nastavitelné parametry
52 | kom. protokol (dalk. kom.) KMB / Modbus-RTU KMB(P0) JAREG
55 | frekvence sité A (auto) - 50 Hz - 60 Hz A (auto) 1106/ 1114 | 12067 1212
%0 | Stka okra whodnacen 1 min = 7 dni 7 dni P oa e meme hodnoty :Accs, pozadovany Gainik 0.80ind. = 0,80 kap.
57 pk ky hod — Tmin=7dni B ol or0 TimTAn 3 e hodnom - spinaci doba 5 + 1200 sekund
fr:;; ﬁ oz?] (;/ty odnocentmin. a min = r-ani min fnincgs, maxPac, maxPré, maxdgré doba blokovani znovuzapnuti 5 + 1200 sekund
) zobr. teploty Celsius/Fahrenhait_| °C — °F < proud nejmensiho kondenzatoru (0,002 + 2 A) x pfevod PTP
59 | mez zapnuti chlazeni +10 + +60 °C +40 °C Pokud neni nastaven vystup chlazenti, hastavent hodniot stupid a pfipojent automatické nebo rucni
nezobrazuije se. Rozsahy, presnost
60 | mez zapnuti topeni -30 ++10°C -5°C F’okug neni nastaven vystup topen, napajeci napéti : zakladni provedeni 90+275 Vstf. ,43+67Hz,7VA | 90 + 275 VstF.(43+67 Hz) nebo
Nezobrazuje se. 100+300 Vss, 7VA
63 | requlace s offsetem 0(ne)- 1 (ano) 0 provedeni /5400 | 75+500 Vstf. 43+ 67 Hz | 75+500 Vstf. 43 + 67 Hz nebo

90+600 Vss, 7VA

méfici napéti shodné s nap. napétim 57,7 + 690 Vstf.+10/-20%, 43+67
Hz

pfesnost méfeni napéti +/-1% z rozsahu +/- 1 digit

reakce na vypadek méficiho napéti <=20ms

méfici proud (galvanicky oddéleny) 0,002+7A

vlozena impedance proud. vstupu <10 mOhm

pfesnost méfeni proudu
rozsah 0,5+ 7A
rozsah 0,02+05A
rozsah 0,002 + 0,02A

+/- 0,02A +/- 1 digit
+/- 0,002A +/- 1 digit
+/- 0,0005A +/- 1 digit

max. Uhlova chyba pfi méfeni U¢iniku a

vykond

+/-1° pfi | > 3 % rozsahu, jinak +/-3°

pfesnost méreni harm. proudu a THD

45 % + 1 digit (pro U, 1 > 10 % rozsahu)

rozsah méfené teploty / pfesnost

-30+60°C,+5°C

pocet vystupnich relé

6/14

zatiZitelnost vystupnich relé :
e z&kladni provedeni
e provedeni ,/S400

250 Vstt. /4 A; 110 Vss/0,3A
250 st/ 4A; 110 Vss/0,5A; 220 Vss/0,2A
(400 Vstt. pro kat. pfep. I)

kategorie prepéti, stuperi zneCisténi
e pro napéti do 300 Vstf.
e pro napéti nad 300 Vstf.

I1I-2 dle CSN EN 61010-1

II-2 dle CSN EN 61010-1

Provozni podminky

pracovni prostfedi

tfida C1 dle CSN IEC 654-1

provozni teplota 40° + +60°C
relativni vihkost 5az 100 %
EMC
vyzafovani CSN EN 50081-2, CSN EN 55011 , tf. A,
CSN EN 55022 , tfida A
odolnost CSN EN 61000-6-2
Fyzikalni parametry
kryti
¢elni panel IP40 (pFipadné IP54)
zadni panel IP 20
rozmery
¢elni panel 144 x 144 mm
zastavna hloubka 80 mm
montazni vyfez 138" x 138" mm
hmotnost max. 0,7 kg
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