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1. Moznosti pouziti

1.1 Dalkové fizeni uciniku

Pravidla pro provozovani distribu¢nich soustav upravuji pozadavky pro pfipojeni vyroben elektrické
energie do distribunich siti. Pro pfipojovani velkych zdrojd do siti vn stanovi mimo jiné i poZadavek
déalkového fizeni jalového vykonu. Jednou z moznosti je fizeni poZadovaného uéiniku pomoci
povelovych impulzl distributora ( pfenasenych napf. pfes GPRS-modem ). Takto vybavené

kompenzaéni systémy Ize realizovat pomoci specialniho provedeni regulatoru jalového vykonu
Novar1xxx NRC a dalkové ovladané fidici jednotky NRC86.

1.2 Dalkové fizené vystupy

Druhou moznosti pouziti jednotky NRC 86 a regulatoru Novar1xxx NRC jsou aplikace s dalkové
ovladané vystupy.

V praxi se mohou vyskytnout pfipady, kdy kompenzaéni kondenzatory je nutné umistit ve velké
vzdalenosti od pfistrojového transformatoru proudu (PTP). JelikoZ maximalni délka pfivodnich vodi¢l
k PTP je omezena z dlivodu nizké mezni impedance smycky, nelze ve v3ech pfipadech instalovat
regulator v rozvadéci s kondenzétory, ale je nutné jej instalovat v misté méfeni pobliz PTP.

V takovych pfipadech je pak nutné instalovat vicezilovy silovy kabel pro propojeni regulatoru se
stykaCi kondenzator(. Pokud je to z technickych &i jinych divod( nemozné, Ize v pfipadech, kde mezi
jednotlivymi body existuje vhodny komunikaéni kanal (kabel ¢i jiné médium), pouZit jednotku NRC86
v rezimu dalkové ovladanych vystupd.

1.3 Historie verzi firmware

Novar 1xxx NRC
¢.verze | datum uvolnéni poznamka
1.3 10/2010 - z&kladni verze
1.4 8/2011 - nahrada alarmu THDI alarmem od podproudu s nastavitelnou
mezi
1.5 11/2011 - oprava chyby komunikace v rezimu RCC/IO
NRC 86
¢.verze | datum uvolnéni poznamka
0.1 10/2010 - zakladni verze
0.2 01/2011 - dopInéna podpora ,|/O*reZimu se dvéma jednotkami NRC86
0.3 04/2011 - dopInéna moznost pouZiti jako obecné samostatného 1/O zafizeni

1.4 Struktura navodu

Tento Navod k obsluze popisuje specialni provedeni regulatord jalového vykonu Novar a dalkové
fizené fidici jednotky NRC86. Pfitom pfedpoklada alespori zakladni znalost regulatord Novar fady
1Xxx, jejichZ detailni popis |ze nalézt v manualu dostupném na strankach vyrobce www.kmb.cz .
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2. Specialni provedeni regulatoru ,,Novarixxx NRC“

V provedeni ,NRC" se dodavaji regulatory jalového vykonu fady Novar typu 1106, 1114, 1206, 1214,
1414 a 1312 (pfiklad konkrétniho oznaceni : Novar1214 NRC). Jsou automaticky vybaveny
komunika¢nim rozhranim RS-485 a specialni verzi firmware ,0E", umozriujici rezim dalkového fizeni
uciniku nebo dalkové ovladanych vystupi pomoci jednotky NRC86.

Po strance technického vybaveni a instalace je provedeni ,NRC* naprosto shodné (s vyjimkou typu
Novar1312 NRC, viz nize) se standardnim provedenim regulatoru a podrobny popis je uveden

v manuélu standardni fady regulatord Novar1xxx. Od standardnich regulatoru se li$i pouze ve
firmware — jsou vybaveny specialnim provedenim firmware oznacené ,0E“. Regulator je oznacen
kodem ,0E", ktery je uveden :

[T

» nadispleji pfistroje v Gvodni zobrazovaci sekvenci po zapnuti, a to dvojici znaku ,0E” pfed
Cislem verze firmware ( napf. vypis ,0E1.3“ oznaduje verzi firmware 1.3 a specialni

provedeni firmware ,0E)

* na vyrobnim §titku pfistroje na zadnim panelu v poli isla verze, oddéleno lomitkem (napf.
oznaceni 1.3/0E znadi verzi firmware 1.3 a specialni provedeni ,0E®)

Jedinym omezenim téchto provedeni je absence podpory protokolu Modbus, jinak se jedna o
plnohodnotné regulatory umoznujici regulaci jalového vykonu stejné jako standardni modely.

Typ Novar 1312 NRC se od standardniho modelu Novar1312 odliSuje navic tim, Ze neumoznuje
automatické rozpoznani pfipojeni ani automatické rozpoznani hodnot stupiili. ZpUsob pfipojeni
(parametr €. 16) a hodnoty stupriGi (parametr €. 25) je nutné zadat ru¢né.

2.1 Popis funkce

2.1.1 Dalkové fizeni u¢iniku - rezim ,RCC*

Regulator (i vice regulator(i) Novar1xxx NRC je pfes komunikacni rozhrani RS-485 pfipojen

k jednotce NRC 86. Pomoci pfidavnych parametri Ize toto provedeni regulatoru nastavit do rezimu
dalkoveé fizeného Uciniku, tzv. RCC-rezimu (Remote Controlled Cosd). Takto nastaveny regulator
periodicky nacita z jednotky NRC86 poradové Cislo pozadované uciniku. Kazdému z péti moznych
hodnot tohoto pofadového Cisla Ize v regulatoru pfidélit odpovidajici hodnotu U€iniku; pfednastavené
hodnoty jsou -0,95/-0,97 /1,00 /0,97 / 0,95, ale Ize je libovolné zménit. Podle tohoto nastaveni a
pofadového Cisla pozadovaného uciniku nagteného z jednotky NRC86 pak reguluje na pfisluSnou
hodnotu Uciniku (misto obvyklé hodnoty v parametru 01, ktera v tomto rezimu nema vyznam).

2.1.2 Dalkové fizené vystupy - rezim 10"

Regulator Novar1xxx NRC je pfes komunika¢ni rozhrani RS-485 pfipojen k jednotce (pfipadné ke
dvéma jednotkam) NRC 86. StykaCe kompenzacnich kondenzatoru (pfipadné tiumivek) nejsou
pfipojeny k vystuptm regulatoru, ale k odpovidajicim vystupim jednotek NRC86.

Pomoci pfidavného parametru je tfeba regulator nastavit do rezimu dalkoveé fizenych vystupu, tzv. I/O-
rezimu ( Input / Qutput ).

PoZadovany stav vystupl se pak pfenasi pfes komunikacni linku do jednotky ( &i jednotek ) NRC86 a
jejich vystupy tak ,kopiruji“ stav vystupt viastniho regulatoru. Rychlost aktualizace stavu vystupt se
pohybuje pfi pouZiti transparentniho komunikaéniho kanalu (bez dopravniho zpoZdéni, napf.
metalicky kabel) v rozsahu 3- az 10-krat za sekundu (zavisi na nastavené komunikacni rychlosti a na
volbé rezimu dalkového fizeni). Maximalni vzdalenost v pfipadé propojeni klasickym metalickym
kabelem je pfiblizné 1000 m, pfi pouziti jiného dostate¢né rychlého a spolehlivého média i vice.
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Tab. 2.1 : RozSifujici a ovlivnéné parametry requlatord Novar-1xxx NRC
C. Vlyznam Rozsah nastaveni Krok | Standardni Poznamka
nast. | hodnota
1 | pozadovany 0¢. |0,80L+0,80C 0,01 0,98 L v retiimu Y',?C(I:(“ (Pzal't- 51_’;) je (_V;éViSWS)ti na
; AP nastaveni funkce 2. tarifu a jehostavu
(7) M forr.nat. vypisu EX.XX . aktualni hodnota pozadovaného U¢iniku
aktualni hodn. |ndJku1e hot':lnot!Jv(:.\x’terne dana nastavenim hodnoty ,.externé
externé poz. pozadovaného uciniku v pozadovaného uciniku“ (par. 80) a aktualnim
aéiniku rezimu ,,RCC“ stavem ,pofadového ¢isla externé
pozadovaného tciniku“ (par. 81)
6 | funkcetarifué2 |0=1-E - 0 pfi nastaveni funkce 2. tarifu (tedy na
hodnoty ,1“ &i ,,E“) bude v rezimu ,RCC*
(par. 53) provadéna regulace podle externé
pozadovaného uciniku pouze pfi aktivaci
2 tarifu (tedy pfi aktivaci log. vstupu, resp.
exportu ¢inné energie); pro tarif 1 bude
regulace probihat podle parametru €. 1,
nezavisle na aktualnin hodnoté externé
pozadovaného uéiniku
30 | nastaveni 0/ pouze signalizace /pouze | - signalizace a | 1--- podproud
alarmu akce/ signalizace i akce akce od N
podproudu 14 .. extgrm alar_m )
X .| 15... ztrata spojeni s NRC86
ztraty napeti | ajarm ¢ 15 je vyvolan, kdy? jednotka NRC86
a chyby neodpovida korektné souvisle po dobu cca 20
stupné sekund. Akéni funkce alarmu je uréena zejména
pro rezim ,|/0".
40 | okamzity stav ,0“indikuje pasivni stav alarmu, ,1* indikuje
alarmu aktivni stav. Cislovani alarmd dle par. €. 30.
50 | adresa pfistroje | 1+ 254 1 1 Vrezimu ,RCC“ a ,l/0" nemé nastavend
(délk.kom.) hodnota vyznam. Pro komunikaci s NRC86 je
pouzita fixni adresa 200.
51 | kom. rychlost | 4800 — 9600 — 19200 Bd - 9600 Bd Vhrejin]l{ ,ikaC“ a ul{g“vm,usi l:lylt nta,stgve;f
; shodné jako komunikacni rychlost jednotky
(dalk. kom.) NRCS6
52 | kom. protokol KMB(P0) - KMB(PO) \F;f°t°k°| Mf&u;s nellzle(:)na(s;?vit.
. — | Vrezimu,, “a ,ll0* (dle nastaveni par. ¢.
M 0-1-2-3-8sec 0 sec 53) ma nastavena hodnota vyznam éekaci
¢ekaci doba na doby na odpovéd z jednotky NRC86.
odpovéd
NRC86
53 | rezim -(=off) /10-1/10-1./10-2/ - -(=vypnuto) | - .- rezim dalkového fizeni vypnut. - kom.
dalkového [0-2./ RCC | RCC. / RCCP rozhrani Ize pouzit bézné pro dalkovy
Fizeni monitoring (pouze protokol KMB)
-10-1 ... rezim ,l/0“ s 1 ks NRC86
-10-1. ... rezim ,,l/O“ s 1 ks NRC86 a
s prenosem aktualniho stavu regulatoru
-10-2... rezim ,l/0“ s 2 ks NRC86
-10-2. ... rezim ,J/O“ s 2 ks NRC86 a
s pfenosem aktualniho stavu regulatoru
-RCC ... rezim dalkového fizeni ,RCC*
-RCC. ... rezim dalkového fizeni ,,RCC*
s prenosem aktualniho stavu regulatoru
- RCCP ... rezim dalkového fizeni ,RCCP“
80 | externé 0,80L+0,80C 0,01 1.=0,95C ve vedlejSi vétvi Ize nastavit individualné
pozadovany 2.2097C hodnoty externé pozadovanych tciniku
Géinik &. 1 az 5 3.21.00 EC1+EC5, odpovidajici aktualnimu stavu
v rezimu 4 = 0’97 L ,igc.ai’adového cisla externé pozadovaného
sclélkového 5.=095 | UCinku (par81)
fizeni ,RCC“)
81 | pofadové Cislo 1+5 1 3 hodnota periodicky nacitana z jednotky
externé NRC86
pozadovaného - pomalu blikajici des. tecka indikuje stav
Géiniku »off-line“; zobrazena hodnota odpovida
(vrezimu posledné fadné nactené hodnoté
dalkového - rychle blikajici des. tecka indikuje prechod
fizeni ,RCCY) do vychozi hodnoty 3 ( pfi déle trvajicim

stavu ,,off-line*)
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Pozadovany rezim dalkového fizeni ,RCC* nebo ,I/O* Ize nastavit pfidavnymi parametry, uvedenymi
v Tab. 2.1 . Mimo pfidavnych parametri jsou v ni uvedeny i parametry, jejichz vyznam je pfi
nastaveni téchto rezimu néjak ovlivnén. Podstatné véci jsou vytistény tuéné. Nasleduje detailni popis
vybranych parametr( a zpUsob jejich zobrazeni a nastaveni.

2.2 Parametry ¢. 01(07) - poZadovany ucinik pro ftarif 1(2) / aktualni
hodnota externé poZadovaného uciniku

2.2.1 Parametr¢. 01

Je-li rezim dalkového fizeni (par. €. 53) vypnut nebo pokud je zapnuta funkce 2. tarifu (par. €. 6),
parametr ¢. 01 ma obvykly vyznam pevné pfednastaveného pozadovaného uciniku (pro tarif 1).

Je-li parametrr €. 53 nastaven na néktery z reZimi RCC a zarovén je funkce 2. tarifu vypnuta, je
pozadovany U€inik fizen externi jednotkou NRC86. V takovém pfipadé se misto hodnoty parametru €.
01 zobrazi hodnota pravé platného externé poZadovaného uciniku s pfedfazenym pismenem ,E*

(napt. E0.97 ). Tuto hodnotu nelze v parametru 01 editovat; je uréena prednastavenou hodnotou
externé pozadovaného Uciniku v parametru €. 80, odpovidajici aktualnimu stavu pofadového Eisla
externé poZadovaného uciniku. Toto pofadové Cislo externé poZzadovaného uciniku (v rozsahu 1 az 5
) je periodicky nacitano z jednotky NRC86 a jeho stav Ize sledovat v parametru ¢&. 81.

Regulator tedy v tomto stavu reguluje na jednu z pfednastavenych hodnot v parametru €. 80; pdvodni
hodnota parametru €. 01, tedy pevné pfednastavena hodnota pozadovaného Gciniku, nema pii této
kombinaci nastaveni vyznam a nezobrazuije se.

OvSem pokud je funkce 2. tarifu (par. €. 6) zapnuta, ma parametr ¢. 01 svUj obvykly vyznam
pozadovaného uciniku pro tarif1; pokud neni tarif 2 pravé aktivni, regulace se provadi podle nastaveni
parametru ¢. 01 a hodnota externé poZadovaného (ciniku se ignoruje.

2.2.2 Parametr ¢. 07
Standardni vyznam tohoto parametru je pozadovany Ucinik pfi aktivaci 2. tarifu. Pokud je 2.tarif
(parameter 06) vypnut, nema jeho hodnota zadny vyznam.

Pokud je 2.tarif zapnut a sou€asné je rezim RCC vypnut, pozadovany ucinik je uréen jednim z
parametrt 01 a 07 podle aktualniho stavu fidiciho signalu 2. tarifu.

Pokud je 2.tarif zapnut a soucasné je zapnut i néktery z rezimi RCC, je pozadovany Ucinik fizen
externi jednotkou NRC86 pouze pii aktivaci 2. tarifu. V takovém pfipadé se v parametru ¢. 07
zobrazi hodnota pravé platného externé pozadovaného uciniku s pfedfazenym pismenem ,E*
(obdobné jako v parametru €. 01 pfi vypnuté funkci 2. tarifu). Parametr €. 01 ma v takovém pfipadé
svij normalni vyznam, tedy pozadovany ucinik pro tarif 1. Pokud tedy neni 2.tarif aktivni, regulator
reguluje na nastavenou hodnotu v parametru €. 01 a hodnotu externé poZadovaného uciniku ignoruje.

Hodnota tarifu2 se vyhodnocuje obvyklym zpisobem : budto podle stavu dig. vstupu(1), nebo podle
exportu(E).

2.3 Parametr ¢. 30 - nastaveni alarmu, ¢. 40 - stav alarmu

2.3.1 Alarm €. 6 — podproud s nastavitelnou mezi
Ve standardnich regulatorech Novar 1xxx reaguje alarm €. 6 na hodnotu THDI.

V regulatorech Novar 1xxx NRC se tento alarm nevyhodnocuije a je nahrazen rozsifenym alarmem od
podproudu. Chovani tohoto alarmu je obdobné jako u alarmu €. 1, ale navic Ize nastavit mez proudu v

7
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jednotkach promile (rozsah 1 az 200 %) nominalniho proudu ( 5A/1A podle nastaveni par. 13 ). Mez
se nastavuje v par. 33.

Pozor ! Pro funk&nost tohoto alarmu musi byt nastaven zaroven alarm €. 1!

2.3.2 Alarm €. 15 - chyba dalkového fizeni
Pro moznost hlidani stavu dalkového fizeni byl doplnén alarm €. 15 :

Tab. 2.2 : Alarm od chyby dalkového fizeni

¢. stav popis min. doba trvani akce
aktivace / deakt.
15 | chyba ztrata spojeni s externi jednotkou 20 /1 sekund odepnuti vSech
dalkového | NRC86 ( jednotka neodpovida vystupl (véetné pevné
fizeni korektné nebo vibec ) nastavenych)

Pozn. : tutné vytiSténé stavy jsou standardné nastaveny
Standardné je alarm od chyby dalkového Fizeni vypnut, v pfipadé potieby je mozné zapnout.

Akéni funkce tohoto alarmu v reZimu RCC prakticky smysl nema, je uréena zejména pro rezim I/O.
V pfipadé pfechodné poruchy spojeni mezi regulatorem a jednotkou NRC86 v rezimu I/O pak situace
bude vypadat nasledovné :

1. Pfiblizné po 20 sekundéach trvajici ztraty spojeni regulator postupné odpoji viechny vystupy a
zustane v pohotovostnim rezimu, dokud se spojeni neobnovi.

2. Externi jednotka NRC86 v rezimu I/O odpoji (naraz) vSechny vystupy pfiblizné po 30
sekundach trvani ztraty spojeni.

3. Po obnoveni spojeni prejde regulator zpét do rezime regulace a jednotka NRC86 zacne opét
kopirovat stav vystupu regulatoru na svych vystupech.

Tim je zaji$téno ze v jednotce NRC86 nedojde k nahodnému pfedéasnému sepnuti vice vystupl
najednou a doba blokovani znovuzapnuti, nastavena v regulatoru, bude dodrzena.

2.4 Parametry €. 50,51,52 - adresa pfistroje, komunikacni rychlost a
komunikacni protokol / ¢ekaci doba na odpovéd’ jednotky NRC86

Parametr €. 50 mé vyznam adresy pfistroje pouze pro pfipad dalkové ovladani a monitoring
programem Retis nebo Envis; tuto moZnost v8ak v rezimu dalkového fizeni nelze vyuZit, protoze
komunikacni linka je vyhrazena pro spojeni s jednotkou NRC86. Nastavena hodnota tedy nema
vyznam, mize mit libovolnou hodnotu ( pro komunikaci s jednotkou NRC86 pouziva regulator
vyhrazené adresy ¢. 200 a 201 ).

Rychlost komunikace ( parametr &. 51) musi byt nastavena shodné s jednotkou NRC86.
Doporuéujeme ponechat pfednastavenou hodnotu 9,6 kBd, podle konkrétnich podminek (délka

podstatny vliv nema; v rezimu I/O je mozné volbou vy$Si rychlosti dosahnout lep$i odezvy.

Parametr €. 52 méa vyznam pouze v pfipadg, Ze parametr €. 53 je nastaven na néktery z rezimi RCC
¢i I/0. V takovém pfipadé ma ale jiny vyznam, nez typ protokolu - Ize pomoci ného nastavit maximalni
¢ekaci dobu na odpovéd z jednotky NRC86. Standardné prednastavena hodnota 0 odpovida ¢ekaci

8



Novar-NRC KMB systems

dobé asi 0,3 sekundy — toto nastaveni je uréeno pro transparentni komunikaéni linky (které nemaji
dopravni zpozdéni).

Pro linky s dopravnim zpoZdénim (radiomodemy, modemy GSM/GPRS, LAN, atd. ) je nutné nastavit
odpovidajici maximalni ¢ekaci dobu v rozsahu 1 -2 — 3 — 5 — 8 sekund.

Pokud je rezim dalkového fizeni vypnut, ma parametr &. 52 obvykly vyznam, a to komunikaéni
protokol. AvSak regulatory v provedeni ,NRC* nepodporuji komunikaci s protokolem Modbus, takZe je
tento parametr pevné pfednastaven na PO (= protokol KMB).

2.5 Parametr ¢. 53 - rezim dalkového rizeni

Pomoci tohoto parametru Ize aktivovat tzv. reZim dalkového fizeni . V tomto reZimu spolupracuje
regulator s fidici jednotkou ( nebo se dvéma jednotkami ) NRC86, pfipojenou pfes seriové
komunikacni rozhrani. Toto rozhrani je v rezimu dalkového fizeni piné vytizeno a nelze jej tedy
zaroven vyuzit pro dalkové ovladani regulatoru.

Tab. 2.3 : MozZnosti nastaveni parametru ¢. 53 — reZim dalkového fizeni

nastaveni vyznam poznamka

- rezim dalkového fizeni vypnut komunikacni linku Ize vyuZit pro dalkové
ovladéani a monitoring regulatoru

0- 1 |rezim1/O s jednou jednotkou NRC86

\0- 1. |rezimI/O s jednou jednotkou NRC86 a | po lince je zarovefi pfenasen aktuaini stav
s pfenosem aktuélniho stavu regulatoru

0-2 |rezim1/O se dvéma jednotkami NRC86

- 2. |rezim I/O se dvéma jednotkami NRC86 | po lince je zarovefi pfenasen aktuaini stav

a s pfenosem aktualniho stavu regulatoru
~CC rezim RCC (aktivni) nastavit pouze u regulatoru ,master
~CLC. rezim RCC (aktivni) s pfenosem po lince je zarovef pfenaden aktualini stav
aktuélniho stavu regulatoru
~CCP |pasivnirezim RCC nutno nastavit u regulator( ,slave*

Zasadné Ize aktivovat jeden ze dvou rezim( - reZim I/O nebo rezim RCC :
* ReZzimRCC

ReZim RCC (Remote Controlled Cosd) je uréen pro dalkové fizeni poZzadovaného uciniku.
Zakladni fezim RCC, tzv. aktivni, musi byt nastaven pouze u jediného z regulatord,
pfipojenych k jednotce NRC86; tento regulator pak funguje jako “master”, tzn. Ze fidi vyménu
dat na komunikaéni sbérnici. Pokud je pfipojeno vice regulatoru, tak vSechny ostatni musi byt
nastaveny jako ,slave®, tedy do pasivniho rezimu RCC, oznaCeného jako RCCP.

Jakmile je reZim nastaven, zagne regulator, nastaveny jako ,master”, periodicky vysilat
pfikazy fidici jednotce NRC86. Tato jednotka pfikaz pfijme, pfislusnym zplsobem zpracuje a
odpovi. ,Master* vyhodnoti a zpracuje odpovéd a tento déj se neustale opakuje. Regulatory
nastavené jako ,slave* odposlouchavaiji probihajici komunikaci a vyhodnocuji pouze
odpovédi jednotky NRC86.

Odpovéd od jednotky NRC86 obsahuije tzv. pofadové Cislo externé pozadovaného uciniku -
tento Udaj Ize sledovat v parametru €. 81. Podle jeho hodnoty a nastaveni externé
9
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pozadovanych ucinikl v parametru €. 80 stanovi regulator pozadovany Ucinik, zobrazi ho
v parametru €. 01 a na tuto hodnotu reguluje.

e Reziml/O

Rezim 1/O (Inputs/Outputs = vstupy/vystupy) slouzi pro dalkové oviadané vystupy. V tomto
rezimu mohou byt k jednomu regulatoru pfipojeny jedna nebo dvé fidici jednotky NRC86.

Vlyména dat mezi regulatorem a jednotkou (jednotkami) NRC86 probiha obdobné jako

v rezimu RCC s tim rozdilem, Ze pozadovany Ucinik neni dalkové fizen, naopak z regulatoru
se pfenasi aktualni stav jeho vystupd do jednotky (jednotek) NRC86 a jejich vystupy tak
Lkopiruji“ stav vystupu regulatoru.

Pfi obou rezimech lze vyuzit i tzv. variantu dalkového fizeni s pfenosem stavu regulatoru . Tyto
varianty jsou identifikovany desetinnou teCkou za oznagenim reZimu. Pfi tomto nastaveni odesila
regulator v pfikazech navic svij kompletni aktuélni stav, tedy velikosti vSech méfenych veli¢in, stav
vystupl atd. Tyto hodnoty Ize pak na displeji jednotky NRC86 prohlizet stejné jako pfimo na
regulatoru. To muze byt vyhodné zejména pfi instalaci, |ze to pfipadné pouzit i pro monitoring
aktuélniho stavu regulatoru tfetim subjektem (programem).

Pokud to ale neni nezbytné nutné, v béZném provozu doporucujeme pouzivat normalni variantu
dalkového fizeni, tedy bez prenosu aktualniho stavu. Pfikazy regulatoru jsou pak podstatné kratsi a
vyména dat tim padem rychlej$i a spolehlivéjsi. Pfi tomto nastaveni Ize na displeji jednotky sledovat
pouze aktualni Uc¢inik a stav alarmu regulatoru.

2.6 Parametry ¢. 80,81 — hodnoty externé poZadovanych uciniki a
poradové Cislo externé pozadovaného uciniku

Tyto parametry maji vyznam pouze pfi nastaveni rezimu RCC a v jinych pfipadech se nezobrazuii.

V rezimu dalkové fizeného pozadovaného uciniku se do regulatoru (¢i do vice regulatort) periodicky
pfenasi z jednotky NRC86 tzv. pofadové Cislo externé poZadovaného uciniku. Ma rozsah 1 az 5 a
jeho aktualni hodnotu Ize sledovat v parametru €. 81s pfedfazenym identifikanim fetézem ,ECn;
napriklad je-li jeho hodnota 2, zobrazi se jako ECne . V piipadé preruseni spojeni s jednotkou
NRCB86 udrzuje regulator posledné fadné nactenou hodnotu po dobu pfiblizné 30 sekund a zaroven
pomalu blikajici desetinnou teckou indikuje, ze zobrazena hodnota neni aktualni; pokud nastane tento
stav a spojeni se neobnovi po dobu 1 minuty, nastavi regulator tuto hodnotu na vychozi stav —
hodnotu 3 — a uzivatel je o této skuteénosti informovan rychle (pfiblizné 3 x za sekundu) blikajici
desetinnou teCkou. Stejnou hodnotu bude mit tento parametr vZdy po inicializaci (zapnuti) regulatoru,
dokud nedostane skute¢nou hodnotu z jednotky NRC86.

Ve vedlejsi vétvi parametru &. 80 Ize nastavit pét hodnot externé pozadovanych uginiki EC- 1 a2

EL-5 | odpovidajici pofadovému &islu externé pozadovaného tginiku. Nastavitelny rozsah
odpovida standardnimu poZadovanému Uciniku v par. €. 01, avdak nelze nastavit hodnotu v Uhlovych
stupnich. Pfednastaveny jsou hodnoty -0,95/-0,97 /1,00/0,97 / 0,95.

Podle tohoto nastaveni a pofadového Cisla externé pozadovaného uciniku nacteného z jednotky
NRC86 pak regulator reguluje na pfislu$nou hodnotu externé pozadovaného ciniku EC - a7
EL-5 (jeho hodnota se zobrazi misto parametru ¢. 01 s predfazenym pismenem ,E¥).
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3. Ridici jednotka NRC 86

Jednotka je ur€ena zejména pro kompenzacni systémy s dalkové fizenym pozadovanym Gcinikem
nebo pro systémy se vzdalenymi vystupy. Je fizena regulatorem Novar specialni verze ,NRC*.

Jednotka se dodava v riznych provedenich. Typické varianty jsou :

Tab. 3.1 : Typicka provedeni jednotky NRC86

model konfigurace typické pouZiti
NRC86-85 24VDC o 8vstupli 24 Vss dalkové fizeni u€iniku
»  5vystupd - relé, az 400 Vstf
*  napajeci napéti 24 Vss
NRC86-07 230VAC o 7 vystupd - relé, az 400 Vstf dalkové fizené vystupy
e napajeci napéti 100 + 300 Vstf

3.1 Popis jednotky

Celni panel pfistroje tvoii &iselny displej, indikaéni LED-diody a pole ovladacich tlagitek.

Obr. 3.1 : Jednotka NRC 86

[19]20121122(23[24(25] | | -EEFEB]]EHH‘]-EE-
0C 0110203040506 | | [IC111213]14]

m m Remote Controller

Alarm

Konstrukce jednotky je odvozena z regulatoru Novar1007D. Z toho vyplyva i zcela shodné ¢i podobné
usporadani indikaénich prvk( a oviadani pomoci tlaitek ; blizsi popis Ize nalézt v manualu tohoto
regulatoru.

Vlyznam LED-diod je shodny jako u regulatoru. Navic obsahuje jednotka LED-diody Rx a Tx, které
indikuji jednotlivé pfijimané, resp. vysilané byty po seriové lince.

Mezi jednotlivymi zobrazenymi veliinami listovat tlaCitky A , ¥ . Tlagitko » slouZi pro vstup do
vedlejSich vétvi a pro editaci parametr.

Stejné jako u regulatorti Fady Novar Ize s jednotkou provadét nasledujici operace :

« nadispleji zobrazit okamzity U¢inik aktualizovany periodicky z pfipojeného regulatoru, resp.
pokud je regulator nastaven na dalkového fizeni s pfenosem stavu regulatoru , i ostatni
okamzité mérené veliCiny

¢ nalistovat a editovat parametry jednotky
»  zakazat &i povolit editaci parametrd

e piepnout jednotku do stavu Manual a ru¢né ovladat jeji vystupy
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3.2 Popis funkce

3.2.1 Dalkové rizeni uciniku - rezim ,RCC*

K jednotce NRC86 je pfipojeno az 5 impulznich signald. Impulz potfebné délky na jednom ze vstupl
1+5 je jednotkou vyhodnocen jako poZzadavek na odpovidajici pofadové Cislo pozadované hodnoty
uciniku. Toto pofadové Eislo pozadovaného uciniku si jednotka zapamatuje a potvrdi sepnutim
odpovidajiciho vystupu €. 1+5 ( tento signal se pfenasi zpét k do nadfazeného systému a slouZi pro
kontrolu pfijeti povelu ).

Regulator Novar1xxx NRC periodicky ¢te pofadové Cislo poZadovaného U€iniku a dle jeho hodnoty
reguluje na odpovidajici pfednastaveny ucinik.

3.2.2 Dalkové fizené vystupy - rezim ,|0“
Pro tyto Ucely je vhodné pouzit jednotku NRC86-07, ktera ma 7 vystupt (a Zadny vstup). V pfipadé,
Ze kompenzacni systém ma vice vystupl nez 7, je nutné pouzit dvé jednotky NRC86-07.

Jednotka ( nebo jednotky) se umisti pfimo v kompenzacnim rozvadéci a pomoci komunikacni linky se
propoji se vzdalenym regulatorem Novar1xxx NRC. Stykace kondenzator(i (nebo tlumivek) se pfipoji
k vystupdm jednotky (jednotek) NRC86, piitom vystupy vlastniho regulatoru zdstanou nepfipojené.

3.2.3 Stav Manual

V stavu Manual jednotka nadale pfijima a odpovida na pfikazy z regulatoru a pfipadné nacita stav
vstupd, ale vystupy jednotky z(stavaji beze zmény a Ize je nastavovat pouze ruéné, zcela shodnym
zplisobem jako u regulatoru.

3.3 Parametry jednotky NRC86

3.3.1 Parametr €. 01 - rezim dalkového fizeni

V tomto parametru je zobrazen rezim dalkového Fizeni jednotky NRC86 — mize byt ve stavu 1{J
(dalkové fizené vystupy) nebo =L L (dalkové fizeny ginik).

Hodnota parametru je obnovovana kazdym pfichozim pfikazem z Novaru1xxx NRC, neni ji proto tfeba
ruéné nastavovat. V pfipadé vypadku napéjeciho napéti se posledni platna hodnota pamatuje, €ili po
obnové napajeciho napéti pfejde jednotka do posledné nastaveného rezimu.

Hodnotu Ize pro U&ely testovani nastavit i rucné, ovsem nejprve je nutné budto v regulatoru
deaktivovat rezim dalkového Fizeni, nebo odpojit komunikacni linku.

3.3.2 Parametr ¢. 02 — poradové Cislo externé pozadovaného uciniku

Tento parametr ma smysl jen v rezimu dalkové fizeného Gciniku a v rezimu dalkové fizenych vystup
se nezobrazuje.

Zobrazuje hodnotu pofadového Cisla externé pozadovaného uciniku v rozsahu 1 az 5. Pokud v dobé
od posledniho zapnuti i reinicializace jednotky pfiSel na logické vstupy alespori jeden platny
pozadavek na prepnuti tohoto pofadového Cisla ( tedy impuls poZzadované délky na jednom ze vstupd
11+ 15), desetinna teCka za Cislem je zhasnuta.

Posledné platna hodnota parametru se pamatuje i v pfipadé vypadku napajeciho napéti a po jeho
nabéhu se automaticky obnovi ze zalohované paméti jednotky. Skuteénost, Ze hodnota byla
obnovena ze zalozni paméti, je indikovana blikajici desetinnou teckou. Stejné tak je tomu pfi pfipadné
zméné hodnoty editaci z klavesnice.

12



Novar-NRC KMB systems

Desetinna teka zhasne az s prvnim platnym impulzem pozadavku na pfepnuti na vstupech 11 + 15 .

Tab. 3.2 : Parametry jednotky NRC86

¢. Vyznam Rozsah nastaveni Krok | Standardni Poznamka
nast. | hodnota
1 | rezim dalkového | 10/RCC - 10 hodnota parametru je nastavena prikazy
fizeni z regulatoru; ruéni nastaveni je mozné pouze
pro testovaci Ucely, pokud je rezim dalkového
fizeni v pfipojeném regulatoru vypnut nebo pfi
odpojeni komunikacni linky
2 | poradovégislo |1+ 5 1 3 méa smysl pouze v rezimu dalkového fizeni
externé ,RCC; v rezimu “l/O” se nezobrazuje
pozadovaného
Uciniku
10 | adresa jednotky | 1+ 254 1 200 pro funkénost v reZimu délkového fizeni
(délk.kom.) regulatorem Novar1xxx NRC musi byt
B nastaveno na hodnotu 200 (pfipadné na
hodnotu 201 u druhé jednotky v rezimu I/O)
11 | kom. rychlost 4800 - 9600 — 19200 Bd - 9600 Bd musi byt nastaveno shodné jako komunikacni
(dalk. kom.) rychlost regulatoru Novar1xxx NRC
12 | kom. protokol KMB(PO) / Modbus-RTU(P1) |- KMB(P0) pro funkénost v rezimu dalkoveho fizeni
(dalk. kom.) regulatorem Novar1xxx NRC musi byt
T nastaveno na hodnotu KMB(P0)
20 | okamzity stav -/EIC - - nastaveno jednotkou NRC86 ; indikuje typ
alarmu alarmu :
E ... externi alarm (= indikuje, Ze fidici
Novar1xxx NRC je ve stavu alarm)
C ... komunikace mimo provoz ( absence
pfikazd z Novaru1xxx NRC)
21 | poruchovy stav v bezporuchovém stavu indikuje E-00
jednotky
30 | stav vstupdl stav vstup(i 11+18 :
1 ...0(pasivni)
! ... 1 (aktivni)

3.3.3 Parametry ¢. 10,11,12 - adresa jednotky, komunikaéni rychlost a komunikaéni
protokol

Adresa jednotky ( parametr . 10 ) musi byt v rezimu dalkového fizeni regulatorem Novar1xxx NRC
nastavena na hodnotu 200. V pfipadé, Ze v rezimu dalkové fizenych vystupt jsou pouzity 2 jednotky
NRC86, musi byt prvni jednotka ( s pfipojenymi vystupy €. 1 az 7)) nastavena na adresu 200 a druha
jednotka ( vystupy €. 8 az 14 ) na adresu 201.

Rychlost komunikace ( parametr €. 11) musi byt nastavena shodné s fidicim regulatorem Novar1xxx
NRC. Doporuéujeme ponechat pfednastavenou hodnotu 9,6 kBd, podle konkrétnich podminek (délka
kabelu, aroveri ruseni, ...) je mozné ji pfipadné snizit ¢i zvysit. Na funkénost to v rezimu RCC
podstatny vliv nema; v reZimu /0 je vhodné zvolit nejvy$8i moznou rychlost.

Parametr €. 12, tedy typ protokolu, musi byt v reZimu dalkového fizeni regulatorem Novar1xxx NRC

nastaven na protokol KMB, tedy hodnotu P{J.

3.3.4 Parametr €. 20 - stav alarmu

Tento parametr nastavuje sama jednotka NRC86. Pokud LED-dioda Alarm blika, Ize z ného zjistit
pfi¢inu alarmu :
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« E ... indikuje, Ze fidici regulator Novar1xxx NRC signalizuje alarm

« [ ...indikuje chybjici pFikazy z regulatoru Novarixxx NRC ( tedy pravdépodobné poruchu
komunikacni linky nebo fidiciho regulatoru )

3.3.5 Parametr €. 21 - typ poruchy jednotky

Jednotka provadi v pribéhu své Cinnosti vlastni diagnostiku. Vysledek diagnostiky Ize sledovat v
tomto parametru.

V bezporuchovém stavu zobrazuje hodnotu E = 0, kde posledni dva znaky signalizuji &islo poruchy.
Pokud toto ¢islo neni rovno nule, znamena to, ze jednotka identifikovala nékterou ze zavad. Tento
stav nemusi nutné znamenat, Ze je jednotka nefunkéni - v tomto pfipadé je nutné kontaktovat
dodavatele a oznamit mu zobrazenou hodnotu typu poruchy. Podle této hodnoty pak odborny
pracovnik dodavatele uréi zplsob odstranéni poruchy.

3.3.6 Parametr ¢. 30 - stav vstupl

Pro kontrolu stavu a funkénosti logickych vstupt je v tomto parametru zobrazen aktuélni stav
logickych vstupl 11 + I8 . Vstupy jsou zobrazeny zleva doprava v pofadi od I1 do 8. Vyznam
jednotlivych znak( je nasledujici :

t ... 0 ( pasivni)
! ... 1 (aktivni)

3.4 Instalace

Pfistroj je vestavén v plastové krabiéce, urené pro montaz na listu DIN-35 do rozvadéce. Maximalni
prirez pfipojovanych vodicu je 2,5 mm2.

Priklady zapojeni regulatort jsou uvedeny dale.

3.4.1 Napajeci napéti

Jednotka vyZaduje pro svoji ¢innost napajeci napéti v rozsahu uvedeném v tabulce technickych
parametr(.

Napajeci svorky jsou pIné galvanicky oddélené od vSech ostatnich obvodl jednotky.

3.4.1.1 Jednotky NRC86 v provedeni 24 VDC

Stejnosmérné napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam ¢&. 17 (+) a 18 (-). Vyznadena polarita je
doporuéena, ve skutecnosti je libovolna.

Napéjeni jednotky je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).

3.4.1.2 Jednotky NRC86 v provedeni 230 VAC
Stfidavé napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 16 (L) a 18 (N).

Napajeni jednotky je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).
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3.4.1.3 Jisténi

Clanek 6.12.2.1 normy CSN EN 61010-1 predepisuje, e piistroj musi mit vypina& nebo jisti¢ jako
prostfedek pro odpojeni, ktery je soucasti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a snadno
dosaZitelny obsluhou a je oznaéen jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouzit
jisti€ o jmenovité hodnoté 1A, pfitom musi byt zietelné oznacena jeho funkce a stav.

3.4.2 Logické vystupy
Jednotka miZe dle provedeni obsahovat az 7 vystupnich relé.

Kontakty relé jsou vy vedeny bezpotencialové; spole¢ny pol relé je vyveden na svorku €. 19 ( OC),
jednotliva relé pak na svorky €. 20 az 26 ( 01 az 07 ).

Vnitfné jsou kontakty oSetfeny pomoci varistord.

3.4.3 Logické vstupy
Jednotka miZe dle provedeni obsahovat az 8 galvanicky oddélenych logickych vstupd.

Vstupy jsou pasivniho charakteru — pro aktivaci je nutno pfivést na pfislusny vstup napéti v rozsahu
dle technickych parametrdi (viz dale). U stejnosmérnych vstupl na polarité nezalezi. Spole¢ny pdl
vstupU je vyveden na svorku ¢&. 28 ( IC), jednotliva relé pak na svorky €. 29 az 36 ( [1az 18).

3.4.4 Komunikaéni rozhrani

Jednotky NRC86 jsou vybaveny galvanicky oddélenym komunika&nim rozhranim dle standardu RS-
485 pro pfipojeni k regulatoru ( &i vice regulatorim ) Novar1xxx NRC ( v pfipadé obecného pouZiti i
k dal§im pfistrojtim).

RozloZeni signalu je uvedeno v Tab. 3.2.

Tab. 3.2: Zapojeni komunikacni linky

Sianal Svorka €.
TR 1
DATAA 2
DATAB 3
GND/C 4

Rozhrani umoziuije pfipojeni az 32 pfistroji na vzdalenost maximainé asi 1 km. Doporu¢ovany kabel
je stinény krouceny (=twisted) metalicky dvojpar. Signaly DATA A a DATA B se pfipoji jednim parem,
signal GND/C druhym parem.

Linka RS-485 vyZaduje pfi vzdalenostech od nékolika desitek metrd vySe impedanéni zakonceni
koncovych uzlt pomoci instalace zakoncovacich odport. Zakoncovaci odpory o velikosti odpovidajici
vinové impedanci pouzitého kabelu je nutno pfipojit mezi signaly DATA A a DATA B. V jednotce
NRC86 je pfipraven zakonCovaci odpor od hodnoté 330 Ohm tak, Ze je pevné zapojen k signalu
DATA B (svorka €. 3) a druhy konec je vyveden na svorku TR ( Terminal Resistor, €. 1). Pfi pouziti
tohoto odporu staci tedy propojit svorky TR (€. 1) a DATA A (€. 2).

Pfi délce komunikacniho kabelu v fadu stovek metr(i nebo v zaruSeném prostiedi je vhodné pouZiti
stinéného kabelu. Stinéni se pfipoji na jednom konci kabelu k ochrannému vodiéi PE.
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4. Uvedeni do provozu

4.1 Kompenzacni systém s dalkovym fizenim uciniku

Pro tyto aplikace je nezbytné pouzit dalkové ovladanou fidici jednotku NRC86-85 24 VDC (dale
NRC86). K jednotce je mozné pfipojit jeden €i vice (max. 32) regulator( Novar1xxx NRC.

Postup uvedeni do provozu je nasledujici :

1.

Regulator ( ¢i regulatory) je tfeba nainstalovat dle pokynud uvedenych v jejich Navodu
k obsluze.

Jednotku NRC86 nainstalovat dle kapitoly Instalace tohoto navodu.

Jednotku NRC86 propojit komunikacni linkou s regulatorem (Ci regulatory). Na koncovych
bodech pfipojit zakonovaci odpory. Zapnout napajeci napéti jednotky a nastavit parametry
komunikacni linky €. 10, 11 a 12 dle popisu téchto parametrd uvedenych vyse.

Zapnout napajeci napéti regulatoru. Zkontrolovat rychlost komunikacni linky ( €. 51),
pfipadné sjednotit s nastavenim rychlosti komunikaéni linky jednotky NRC86. V parametru €.
30 deaktivovat alarm od chyby stupné (€. 12 do ,0“ ) a nastavit alarm od chyby dalkového
fizeni, tzn. alarm ¢&. 15 nastavit na 2.

V regulatoru pracujiciho ve funkci ,master* nastavit v parametru €. 53 rezim dalkového fizeni
RCC - regulator by mél zacit periodicky vysilat pfikazy a jednotka NRC86 na né odpovidat.
Nyni nastavit ekaci dobu na odpovéd jednotky v parametru €. 52 : pokud je pouzita
transparentni komunikacni linka, nastavit hodnotu 0. Pro netransparentni komunikacni linky
nastavit ¢ekaci dobu (v sekundach) podle dopravniho zpozdéni linky. Zkontrolovat funkénost
déalkového fizeni :

e LED-diody Rx a Tx jednotky NRC86 musi problikavat v rytmu komunikace.
V parametru €. 01 by mél byt zobrazen rezim dalkového fizeni RCC . Mél by byt
sepnut jeden z vystupli 01 + 05, odpovidajici hodnoté pofadového Cisla externé
pozadovaného uciniku v parametru €. 02. Jednotka NRC86 by neméla signalizovat
alarm, nebo v pfipadé, Ze ho indikuje, mélo by se jednat o externi alarm (alarm
pfenaseny z pfipojeného regulatoru)

*  Regulator by nemél indikovat alarm od chyby dalkového fizeni. V parametru ¢. 81
by mélo byt zobrazeno pofadové Cislo externé poZadovaného Uc¢iniku shodné jako
v jednotce NRC86. V parametru €. 01 by se mél objevit odpovidajici externé
pozadovany Ucinik s pfedfazenym pismenem ,E*.

V pfipadé, Ze je k jednotce NRC86 pfipojeno vice regulatorl, musi byt vdechny ostatni
nastaveny do tzv. pasivniho rezimu dalkové fizeného uciniku, tzn. parametr €. 53 je tfeba
nastavit do hodnoty RCCP a parametr €. 52 opét podle dopravniho zpozdéni linky.

V e vSech regulatorech zkontrolovat, pfipadné upravit hodnoty externé pozadovanych uciniku
( parametr €. 80 ).

Nakonec je vhodné vyzkou$et simulovanym impulzem na vstupech I1+ 15 jednotky NRC86 funk&nost
vstupl a nasledné zkontrolovat reakci vSech pfipojenych regulatord.
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4.2 Kompenzacni systém s dalkové ovladanymi vystupy

Pro tyto aplikace je uréena fidici jednotka NRC86-07 230 VAC (dale NRC86), ktera ma 7 vystupu.
K regulatoru Novar1xxx NRC je mozné pfipojit jednu ¢i 2 jednotky NRC86 podle poctu dalkové
ovladanych vystupd .

Postup uvedeni do provozu je nasleduijici :

1. Regulator je tfeba nainstalovat dle pokynu uvedenych v jejich Navodu k obsluze. Jeho
vystupy zustanou nepfipojené

2. Jednotku NRC86, pfipadné dvé tyto jednotky nainstalovat dle kapitoly Instalace tohoto
navodu. K prvni z nich pfipojit stykace stupfiti €. 1 az 7, ke druhé z nich €. 8 az 14.
Spolecny pél vystupt pfipojit pres jistici prvek vhodné velikosti (napf. jisti€) na pomocné
napéti stykacu.

3. Jednotky NRC86 propojit komunikaénim kabelem s regulatorem. Na koncovych bodech
pfipojit zakoncovaci odpory. Zapnout napajeci napéti jednotky a nastavit parametry
komunikacni linky €. 10, 11 a 12 dle popisu téchto parametrd uvedenych vySe — adresu
prvni jednotky (vystupy 1 az 7) nastavit na 200, adresu druhé jednotky (pokud je
nainstalovana) na 201. Napajeci napéti obou jednotek prozatim vypnout.

4. Zapnout napdjeci napéti regulatoru. Zkontrolovat rychlost komunikaéni linky ( €. 51),
pfipadné sjednotit s nastavenim rychlosti komunikaéni linky jednotky (jednotek) NRC86.
V parametru €. 30 deaktivovat alarm od chyby stupné (€. 12 do ,0“ ) a nastavit
signalizaci i akci alarmu od chyby dalkového fizeni, tzn. alarm €. 15 nastavit na 2.

5. Vregulatoru nastavit v parametru €. 53 rezim dalkového fizeni /O - regulator by mél
zaCit periodicky vysilat pfikazy do jednotky (jednotek) NRC86, ale jelikoZ tyto jsou zatim
vypnuté, pfejde regulator do stavu alarm (€. 15 — chyba dalkového fizeni) a vSechny
pfipadné zapnuté vystupy vypne. Nastavit ¢ekaci dobu na odpovéd jednotky
v parametru €. 52 : pokud je pouZita transparentni komunikaéni linka, nastavit hodnotu 0.
Pro netransparentni komunikacni linky nastavit Eekaci dobu (v sekundach) podle
dopravniho zpozdéni linky.

6. Nyni zapnout napajeci napéti jednotek NRC86 a zkontrolovat funkénost dalkového
fizeni:

» LED-diody Rx a Tx jednotky NRC86 musi problikavat v rytmu komunikace.
V parametru €. 01 by mél byt zobrazen rezim dalkového fizeni 10 .

«  Regulator by mél pfestat signalizovat alarm od chyby dalkového fizeni (€. 15) a
mél by zacit normalné regulovat, pfitom jednotky NRC86 by mély kopirovat stav
vystupl regulatoru na své vystupy

»  Jednotka NRC86 by neméla signalizovat alarm, nebo v pfipadé, ze ho indikuje,
mélo by se jednat o externi alarm (alarm pfenaseny z pfipojeného regulatoru)

Nakonec je vhodné vyzkou$et akéni funkci alarmu €. 15, napf. simulovanym odpojenim
komunikacniho kabelu nebo zménou komunikacni rychlosti regulatoru (par. €. 51) na hodnotu
odliSnou od nastaveni jednotek NRC86 — regulator by mél pfiblizné po 20 sekundach zadit indikovat
alarm od chyby dalkového fizeni a postupné odpojit vSechny vystupy. Jednotky NRC86 by mély zacit
indikovat alarm od chyby komunikace pfiblizné po 15 sekundach a po 30 sekundach odpojit naraz
vSechny vystupy.

Po opétovném pfipojeni komunikacniho kabelu, & zméné vySe uvedeného parametru zpét na
spravnou hodnotu, by se méla normalini funkce celého systému automaticky obnovit.
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6. Technické parametry fidici jednotky NRC86

parametr

provedeni jednotky

NRC86-85 24VDC NRC86-07 230VAC
napajeci napéti, pfikon 18 + 36 Vss, 4W 80 + 275 Vstf., 43 + 67 Hz, 5 VA
100 + 300 Vss, 5 W
pocet vystupnich relé 5 7
zatiZitelnost vystupnich relé 250 Vstf. /4 A, 110 Vss /0,3 A
pocet logickych vstupt 8 | 0
parametry log. vstup( :
- provedeni galvanicky oddélené, polarita libovolna
- maximalni napéti 36 Vss
- vstupni impedance ~5kQ
- napéti odpovidajici ,log. 0 <4Vss
- napéti odpovidajici ,log. 1 >8Vss
- délka impulzu ,1* pro prepnuti >100 ms

pofadového Cisla poZadovaného
uciniku v rezimu RCC

komunikaéni rozhrani

-typ RS-485, galvanicky oddélené

- pfenosova rychlost 4,8 + 19,2 kBaud

- protokol KMB / Modbus RTU

- impedance predpéti (bias) 2x4,7kQ

- zakon&ovaci odpor (TR) 3300
pracovni prostredi tfida C1 dle CSN IEC 654-1
provozni teplota -40° + +60°C
relativni vihkost 5+100 %

kategorie prepéti, stupen znegisténi

I1I-2 die CSN EN 61010-1

EMC:

- vyzafovani CSN EN 50081-2, CSN EN 55011, tF. A, CSN EN 55022 , tfida A
- odolnost CSN EN 61000-6-2

kryti IP 20

rozmery 106 x 100 x 58 mm

hmotnost max. 0,3 kg

20



Novar-NRC KMB systems

7. UDRZBA, SERVIS

Ridici jednotka NRC 86 nevyzaduiji béhem svého provozu zadnou Gdrzbu. Pro spolehlivy provoz je
pouze nutné dodrzet uvedené provozni podminky a zabranit mechanickému poskozeni pfistroje.

V pfipadé poruchy vyrobku je tfeba uplatnit reklamaci u dodavatele na jeho adrese.
Dodavatel : Viyrobce :
KMB systems, s.r.o.
Dr. M. Horakové 559
460 06, Liberec 7
internet : www.kmb.cz

Viyrobek musi byt fadné zabalen, aby nedoslo k poskozeni pfi pfepravé. S vyrobkem musi byt dodan
popis zavady, resp. jejiho projevu. Pokud je uplatfiovan nérok na zaruéni opravu, musi byt zaslan i
zaruéni list. Pokud je pozadovana mimozaruéni oprava, nutno pfiloZit objednédvku na tuto opravu.

Zarucni list

Na pfistroj je poskytovana zaruka po dobu 24 mésicl ode dne prodeje, nejdéle vSak 30 mésict od
vyskladnéni od vyrobce. Vady vzniklé v téchto IhGtach prokazatelné vadnym provedenim, chybnou
konstrukci nebo nevhodnym materialem, budou opraveny bezplatné vyrobcem nebo povérenou
servisni organizaci.

Zéruka zanika i béhem zarucni Ihaty, provede-li uZivatel na pfistroji nedovolené upravy nebo zmény,
zapoji-li pfistroj na nespravné volené veli€iny, byl-li pfistroj poruSen nedovolenymi pady nebo
nespravnou manipulaci, nebo byl provozovan v rozporu s uvedenymi technickymi parametry.

Typvyrobku:  NRC86........cccoevniiririciriinn. VoGt

Datum vyskladnéni: ..o Vystupni kontrola: ....................

Razitko vyrobce :

Datum prodeje @ ..o Razitko prodejce :
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